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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe) specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z remontem nawierzchni ulicy Rybackie].

1.2. Zakres stosowania 85T

SzczegGlowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy Zlecaniu i realizacji
rohdt wymicnionych w pkt. 1.1,
1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej speeyfikacii obejmujy wymagania ogoine, wipélne dia robdt w ramach remontu
nawierzchni ulicy Rybackiej, objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi i objmuja speeytikacic zgoduie ze spisem
ireset.
1.4, Okredlenia podstawowe

Uzyte w S8T wymienione ponizej okreslenia nale?y rozumice w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebgdacy budynkiem, stanowigcy calodé techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
cze$é stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych,

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczenien ruchu.

1.44. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoniczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z pohumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy wrzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzef i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kicrownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, 0 ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.48. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
jego imienfu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasamni awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, sfuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy
w ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe fub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych 7 ocena jakosci materiatéw oraz robdt.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj projektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkiadania obciazen od ruchu na podioze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dta ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ mi¢dzy warstwa §cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnoscei podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze sktadac sie z

podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze].
) Podbudowa zasadnicza - gorna czesc podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sig z

jednej lub dwaéch warstw.
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f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsé¢ podbudowy speiniajaca, obok funkeji nodnych, funkeje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawicraé warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozy.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznic pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4,18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie preygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres hudowy.

1.4.19. Odpowiednia (biiska) zgodnosc - zgadnosc wykonywanych robdt 7 dopuszezonymi tolerancjami, a jesli prredziak toleranci
nie zostel okredlony - 7 preeciginymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyezajowo dla dunego rodzaju robol budowlanych.

1.420. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznyini pas terenu przeznaczony do umieszczania w pim drogi § zwiazanych 2 nia
urzadzed oraz drrew i krzewow, Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogt | budowy
urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czes¢ korony drogi przezmaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umicszezenia urzadzen organizacil i
bezpieczenistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchn.

1.4.22. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, leZacy pod nawierzchnia do glebokoscei przemarzania.

1.4.23, Podioze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia rachu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera’Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.26. Przedsiewzigcie budowlane -  kompleksowa realizacja nowego pofaczenia  drogowego lub  catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.
1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.428. Przeszkoda natuwralna - efement $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienic w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej,
rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgsé dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.432. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.33. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dia wykonania na nim robét oraz inne migjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace cze$c terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna caloé¢ konstrukeyjna lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymantem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnoéci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa, SST i poleceniamni Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje { wspélrzgdne punktow gléwnych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone aki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenta i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa;:
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- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowg dokumentacje
wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;].

1.5.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacjq projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/ Kierownika
projektu stanowia czgdé¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawey tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacii.

W przypadku rozhieznosci w ustaleniach poszezegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
L JKontraktowych warunkach ogolnych” (,,Ogélnych warunkach umowy’™).

Wykonawea nie moze wykorzystywac bigdow luly opuszezeh w dokumeittach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychiniast powiadomié Inzyniera/Kicrownika projektu, ktéry podejmic decyzie o wprowadzenit odpowicdnich Zmian i
poprawek.

W praypadkn rozhicznosel, wymiary podane na pistmie s3 wazniejsee od wymiardw okreslonych na podstawie odezyt 7c
skali rysunku.

Wiszystkie wykonane roboly i dostarczone materialy beda zeodne 2z dokumentacjy projektows 1 55T,

Dane okredlone w dokumentacji projekiowej | w 8ST beda uwazane za wartosci docelowe, od kiGryeh dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreélonego przedziahs tolerancji. Cechy materiatow i elemeniéw budowli musza wykazywaé zgodnosc z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogy prackraczac dopuszezainego przedzialu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy Jub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacj projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakosé elementu budowli, fo takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4, Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istiejgcych obiektow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zatrzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymezasowe urzadzenia
zabezpicczajace takie jak: zapory, $wiatha ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczefistwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne 7e
wzgleddw bezpieczenstwa,

Wizystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach i iloseiach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez. Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sie, Ze jest wiaczony w ceng kontraktowq.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren budowy, w
sposab uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych treéé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projekeu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robdt,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbne; zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5, Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska

naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaficzania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
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b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikad uszkodzer lub uciazliwosci dia 0s6b lub débr publicznych i innych, a

wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, skiadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznoscl | zabezpieczenia przed:
a) zanicczyszezeniem zbiornikow i cickdw wodnych pyfami lub substancjami toksyczrymi,
b) zanieczyszczeniem powictrza pylami i gazami,
¢) mozliwosciq powstania poZaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowi

Wykonawea bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowc],

Wykonawen bedzie unzymywad, wymugany na podstawie adpowicdnich przepisow sprawny sprzgt PrECCiWpOZTOWY, N4
terenie huz produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych, magasynach oraz w maszynach i popazdach,

Materialy latwopalne beda sktadowanc w sposob zgodny z adpowicdnimi przepisami i zabezpicczone przed dostepem
0s6h trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkic straty spowodowanc pozarcnt wywolanyro jako rezultat realizucji robot
albo przez personel Wykonawcy,

1.5.7. Materiaty szkodiiwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uZycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materialéw wywotyjacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreélonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydana przez uprawniong jednostke,

jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika {np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materiatow od wlasciwych organdw administracji
panstwowej,

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato

jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji { urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows, dla wszelkiego rodzaju rob6t, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadze podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgeia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kicrownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wiascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z wasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ogranicze naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materiakow | wyposazenia na { z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych}) j o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy niespelniajace tych warunkow zostaty
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obeiazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoficzony fragment
budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegblnodci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez.
dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie 1
sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposdb, aby budowla drogowa lub jej clementy byly w zadowalajacym stanic przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesh Wykonawea w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanic, to na poleeenic Inzyniera/Kicrownika projektu powinien
rorpoczad roboty utrzymaniowe nic poZniej niz w 24 godziny po virzymaniu ogo polecenia,

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i intiych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znué wszystkie zarzdzenia wydane pracz whadze centralne | MIgJScOWE oru NN preepisy,
reguluminy i wytyerne, kore sq w jakikolwick sposoh zwiazane 7 wykonywanymi robotami i bydsie w pelni odpowiedzialny 4
przesirzegunic tych postanowien podezas prowadzenia robet.

Wykonawca bedzie przestrzegad praw patentowych 1 bedzie w petni odpowicdzialny za wypelnienie wsrelkich wymuagudh
prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w adniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen
uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w spaséb ciagly bedzic informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty, Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki
wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcea, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projekiu lub specyfikacji dostarczone] przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznoéd norm 1 zbiordw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolanc sa konkretne normy i przepisy, kiére spetial maja materialy,
sprzet | inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania [ub poprawionego
wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy
i przepisy s paistwowe fub odnoszg si¢ do konkretnego kraju Tub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawecg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartodciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest
powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i post¢powac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia opéZnienia w robotach, Inzynier/ Kicrownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i
Wykonaweg ustali wydluzenie czasu wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktora nalezy zwigkszyc ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemt, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 LZaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy typodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materiatow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szezegdlowe informacje dotyczace proponowancgo
rodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matertalow jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badat laboratoryjnych

oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danego #rodla nie oznacza automatycznie, 2¢ wszelkie materialy z danego Zrodia

uryskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w

sposab ciagly speiniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosénych wtadz na pozyskanie materialow ze Zrodet
miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi

projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.
Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan

terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobyeia i selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowe].

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagar ilosciowych i jakosciowych materiatow pochodzacych ze
#rodel migjscowych,
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Wykonawca ponosi wszystlde koszty, z tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w
zwiazku 7 dostarczeniem materiatéw do robdt.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw 1 migjsc pozyskania materiatéw miejscowych bedg
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypee i rekultywagji terenu po ukoficzeniu robit,

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy ub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopdéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszezegdinione
w dokumentach umowy, chyba, 7e uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Fksploatacja 7rodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym ohszarze.

2.3. Maltcrialy nicodpowiadajace wymaganiom

Matesiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione 7 terenu budowy i zlozone w miejscu
wikazanym przez Inzyniera/Kierownika projeknn. Jedl Inmynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na uiycie tych
materiakdw do innych rohor, niz te, dia ktdryeh zostaly zakupione, to koset tych materialéw vostanie odpowiednio
mrewartodciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajduja sie niezbadane 1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawea wykonuje na whisne
ryzyko, liczac sig z jepo, niepreyjeciem, usunigeicm i niczaplacenicn

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwoséé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu, albo w olaresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdiniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwoscei 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcee i
zaakoeptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okreslone] partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwarni, musza by¢ spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekeji,

by Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czescei wytwérni, gdzie odbywa sie
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robdt,

c) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nienalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uZzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow i ilodei wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zagkceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreglonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robat ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normarmni ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byé poZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszezone do robét.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkow transportu, ktére nie wphyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okredlonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszezatnych naciskow na oé i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkéw moga by¢ dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
wiytkowanych odcinkaw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie 7anieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publiczaych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKOQNANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowudzenie robdt zeodnie z warupkami umowy oraz 7a jakoid zastosowanyeh
materialéw  wykomywanych robét, 7a ich zgodnoi¢ z dokumentacja projckiow, wymaganiami S8, PZJ, projektern organizacji
robot opracowanym przcz Wykonawcee oraz poleceniami Inzynicra/K ierownika projekiu.

Wykonawea jest odpowicdzialny za stosowane metody wykonywania robét,

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planic i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
InZzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popeiione przez Wykonaweg w wytyezeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/ Kierownika prejektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoéci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnodci za ich dokladnose.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji hub odrzucenia materiatéw i elementow robdt beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkeji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztoéei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwesti¢.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZba zatrzymania robét, Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania robdt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, S5T
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakoéci powinien zawiera¢:

a) czedd ogdng opisujaca:

— organizacjg wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

~ organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

— wykaz zespolow roboczyeh, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot,

— system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli {opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw sterujacych,
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot;

- wykaz maszyn i urzadzeri stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i iloé¢ érodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wladciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedurg pomiaréw i badaf (rodzaj i czgstotliwosc, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegéinych elementow
robot,

~ sposob postgpowania z materiatami i robofami nic odpowiadaj acymi wymaganiom.



[ Szczegolowe Specyfikacje Techniczne | Remont nawierzchni ulicy Rybackiej K J
6.2. Zasady kontroli jakosei robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan
materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bgdzie preeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwosela 7apewniajacy stwierdzenie,
7e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimainc wymagania, co do zakresu badaf i ich czgstotliwosc sa okreslone, w SST, normach | wylycznych. W
prrypadky, gdy nic zostaly one tam okreslon, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, joki zakres kontroli jest konieczny, ahy
zapewnit wykonanic robdt zgodnie z umowa.

Wykonawea dostwrczy Inzynierowi/Kicrownikowl projektu gwiadeciwa, ze werystkie stosowane urzydvenia @ spragl
badawczy posiadajy waing legalizacje, zostaly prawidlowoe wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badarn.

Inzynier/K icrownik projektu bedzic mied nicograniczony dostep do pomieszezen laborataryjnych, w celu ich inspekeji,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwick niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzem, zaopairzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawezych. Jezeli
niedociagniceia te beda tak powazne, 7e moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badas, Inzynicr/Kierownik projektu natychmiast
wsitzyma uzycie do robét badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wizystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobicranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badaf wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/K ierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatéw, ktdre
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawcg usunigte Tub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wazystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeptowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzynicra/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w migjscl
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonaweca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosc materialéw i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikéw whasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badart dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzyniex/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez
Zlecié, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtormych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnoé¢ z kryteriami technicznymi okraélonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosei z:
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— Polska Normg lub

— aprobaty techniczna, w przypadku wyrobdw, dla kiérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte

certyfikacja okreslona w pkt |
i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatdw, dla ktrych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projektu,

Jakiekolwick matcriaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedy odrzucone.

6.8, Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Duieanik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zumawiajucepo i Wykonaweg w okresic od
preckazania Wykonawey terenu budowy do koica okresu gwaranoyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzeme dziennika budowy
rgaduic z obowiazujacymi preepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na hiczaco 1 beda dotyczyd przebicgu robdt, stanu beepieczefsiwa dzl ¥
mienia oraz techniczne] 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kidra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwaly technika, w porzadku

chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone

dara i podpisem Wykonawcy i InZyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegénosei:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
—  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe,
— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,
~  terminy rozpoczgeia i zakoficzenia poszczegblnych elementéw robot,
— przebieg robét, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
—  daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powadu,
~  zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordw robot,
- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
—  zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokurnentacji projektowej,
—  dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakeie wykonywania robdt,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
—  dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
—  wyniki préb poszezegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi | wyjaénienia  Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest

jednak strong umowy i nie ma uprawniefi do wydawania polecen Wykonawcy robot.
(2} Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robdt.

Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakoci miateriatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde Zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokofy edbioru robot,
e} protokoly z narad i ustalen,
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f) kerespondencj¢ na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej

prawen.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na

zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru rebot

Obmiar robét hedzie okrelac fakiyczny zakies wykonywanych robot zpodnie z dokumentacia projekiowy i 38T, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokomuje Wykonawea po pisemnym powladomieniu tnzynicra/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiardw,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysic lub gdzie indziej w 35T nic
zwalnia  Wykonawey od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wi instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej plamosei na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2, Zasady okreslania iloci robét i materialow
Dhugoéci i odleglosci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdiuz linii osiowej.
Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetodci bedg wyliczone w m” jako dhugo$¢ pomnozona

przez $redni przekrd).
Tlogci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot begda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projekfu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan

atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4, Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie uirzymywac
to wyposaZenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykenywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupemione odpowiednimi szkicami umieszezonymi na
karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznodei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacyr etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonywanych robét, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
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Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czedci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniern Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy { powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i iloéé robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentdw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3, Odbidr czgSciowy

Qdbior czedciowy polega na ocenie ilosci | jakoéei wykonanych czesel robat. Odbioru czeseiowego robdt dokonuje si¢ wg
zasad jak przy odbiotze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4, Qdbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbiory ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalngj ocenie rzeczywistepo wykonania robdt w odniesicniu do ich tosel, jokoéet | wartosct.

Calkowite zakoficzenic robol oraz gotowoid do odbioru ostateeznego bedzie stwierdzona precz Wvkonawog wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocnym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inéynicra/Kierownika projeklu.

Qdhiér ostatecty robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczae od dnia potwicrdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoniczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnodel Inzyntera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacj ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwiaszeza w zakresic wykonania robdt uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszezeg6lnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomnigjszong wartosc wykonywanych robdt w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robat jest protokét odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

I. dokumentacje projektowa podstawows, z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji

umowy,

szezegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiarow {oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badari i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie 2 SST i ew. PZ,

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiarow zalaczonych do dokumentow

odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe;j,
oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiagcicielom urzadzeri,

9. peodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyinej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nic beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

- NN

8.5, Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w

punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robdt”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa phatnosci jest cena jednostkowa skatkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej

pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawcg

w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosei, wymagania i
badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okresfone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
-~ warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
—  wartosé pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty podrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogétne D-M-00.00.00

Koszt dostosowsnia sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wazystkic warunki okrestone w ww. dokumentach, a mie wyszozegdinione w kosziorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objuzddw/przejazdéw i organizacii ruchu obejmuje:

{n) opracowanie oraz uzgodnienic z Inzynierem/Kierownikiem projeku i odpowisdnimi nstylucjami projekm organizac)i ruchu na
czas rwania budowy, wraz ¢ dostarczeniem kopil projekiu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowar i drenazu,

(f) tymezasowa przebudowg urzadzen obeych.
Koszt utrzymania objazd6w/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b} doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowtane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z po#niejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy

informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1355).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U, Nr 14, poz. 6
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Remont nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacii techniczne) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe] i jej punkitéw wysokosciowych zwiazanych z remontem nawierzchni ulicy Rybackiej
w Piszu,
1.2, Zakres siosowania SST

Srezepdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecuniu i realizacji
robét wymicnionych w pkt, 1.1,
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnosciui
umozliwiajacymi | majacymi na celu odiworzenie w terenic nrrebicgu trasy drogowej oraz polozeniu obiektéw inzymicrskick
swiazanych z remontem nawierzehni uficy Rybackie] w Piszu.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenic wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b} uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowarnie w spostb ulatwiajacy

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4, Okre§lenia podstawowe
1.4.1, Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne™ pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktoéw giéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, stupki

betonowe albo rury metalowe o dtugodei okofo 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczane poza granica robot ziemnych, w sasiedziwie punktéw zalamania trasy, powinny miec

srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugoéé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugosci okoto 0,30

m, a dla punktow utrwalanych w istnigjacej nawierzchni bolce stalowe érednicy § mm i dhugosei od 0,04,6 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mie¢ dugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny,

3. SPRZET

3.1, Ogdline wymagania dotyczagce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokoéciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodotity lub tachimetry, - tyezki,
~ niwelatory, ~ flaty,
— dalmierze, - ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokodciowych powinien gwarantowad uzyskanie
wymaganej dokladnodci pomiaru.
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4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania rohét
Qpdlne zasady wykonania robdt pedano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdine™ pkt 5.

5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonune zgodnie z obowigzuiacymi Instrukcjami GUGHK (od 1 do 7).

Preed przystapicniem do robdt Wykonawea powinien przejad od Zamawiajgeego dane zawicrajace tokalizacie i
wspblrzedne punktow glownych lrasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajaccgo, Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punkiow
gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, 7¢ roboty dodatkowe w takim przypadku obeiaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczef powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang miszezone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchofkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by< zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m,

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz rasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownik 6w
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okredlac z taka dokladnoscia, aby $redni biad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od
4 mm/km, stosujac niwelacje podwadjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenic

nazwy reperu i jego rzedne;j.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metréw, ‘

Dopuszczaine odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe] nie moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy z doktadnoécia do 1 em w stosunku do rzgdnych niwelety
okredlonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 22.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu

stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreélenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupekienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakeeptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy

stosowaé w przypadku nasypow o wysokoséei przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz I metr, Odlegtosé migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosc ta co najmnigj

powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przckrojéw poprzecznych musi umoziiwiaé wykonanie nasypéw i wykopow o kszlalcie zgodnym 2
dokumentacja projckiowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakoéci robit
Qgélne zasady kontroli jakoset robot podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogdine’ pki 6.

6.2. Kontrola jakoéci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odiworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzié
wedhug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2, Jednaostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 L, Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robat

Odbiér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyine], ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnodci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania robot obejmuje:
~  sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
~ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych,
—  wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochrona ich przed miszezeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

e e
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot S8T

Przedmiotem ninicjszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (S8T) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
Zwigzanych z regulacja urzadzen podzienmmych w ramach zadania: ,Remont nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu”.

1.2, Zakres stosowania 88T

Szezestlowa specyfikacja techniczna (881 stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu | readizacji robdt na
zadaniv okredlonym w punkcic |1

1.3. Zakres rohot objetych 88T

Niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna dotyczy regulacji istniejacych urzadzen podzicmnych zwiazanej z koniecznoscia
dostosowania ich do projektowanych rzednych nawierzchni.

regulacja studni kanalizacyjnych — 2 szt
- regulacja urzadzen wodociggowych — 9 szt.
- regulacja wpustow — 3 szt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. studzienki telekomunikacyjne - studzienki prefabrykowane o przekroju prostokatnym przykryte zelbetowa ptyta
prefabrykowana

1.4.2. Urzadzenia gazociagowe i wodociagowe — zawory , saczki wechowe itp. urzadzenia przykryte pokrywami zeliwnymi ,
odpowiednio oznaczone

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
. MATERIALY

2.1. Qgdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.

Wszystkic zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o
jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2. Beton

Beton klasy B15, B20, B25 powinien byé zgodny z wymaganiami normy BN-62/6738-07 i PN-88/B-06250

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ warunkom normy PN-90/B-14501

2.5, Skladowanie materialéw

2,5.1. Cement
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Cement powinien byé przechowywany w silosach. Na budowie powinny znajdowac sig silosy w iloéci zapewniajacej
ciaglodd robot.

Skladowanie cementu w workach Wykonawca zapewni w magazynach zamknigtych. Skladowany cement musi by¢
berwzglednie edizolowany od wilgoci.

(zas przechowywania cemento nic moze byé dhuzszy niz 3 micsigee,

3.SPRZET

3.1. Qgéine wymagania dotyezyee sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkit 3.
W zalezno$ci od potrzeb, Wykonawca zapewni nastepujacy

- pike do cigeia betonu,

- pile motorowa tancuchowa 4,2 KM,

- koparke podsigbierng 0,25 m3 do 0,40 m3,

- sprzet do zageszczania gruntu, a mianowicie: zaggszezarke wibracyjna, ubijak spalinowy, walec wibracyjny,

- §rodek transportowy

Sprzet montazowy i érodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do technologii i warunkow
wykonywanych robét oraz wymogéw wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. Transport
4.1, Qgdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
.2, Transport mieszanki betonowej i zapraw
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportu, ktére nie spowoduja;
- segregacji sktadnikéw,
- zmiany sktadu mieszanki,
- zanieczyszczenia mieszanki,
- obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych
oraz zapewnia wlasciwy czas transportu umoziiwiajacy prawidlowe wbudowanie i zaggszezenie mieszanki.

4.3. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu luzem samochodami - cementowozami, natomiast transport cementu w workach
samochodami krytymi, chroniacymi cement przed wilgocia.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapicniem do robot Wykonawea dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenic 7a pomoca keotkow
osiowych, kotkow swiadkdow i kotkow krawgdziowycl,

5.3. Reboty montazowe

Studzienki , zawory wodociagowe i gazowe i telekomunikacyjne - sposoby regulacji, rzedne wysokosciowe zostaly okresione w
dokumetacji projektowej.

Uwaga: W harmonogrmie rob6t nalezy uwzgledni¢ czas na wigzanie betonu. Po wykonanej regulacji nie nalezy dopuscié ulicy do
~hu przed osiagnieciem pelnej wytrzymatosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady Kkontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakoéei robot podano w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:
- okredlenie stanu terenu,
- ustalenie skfadu betonu i zapraw,
- ustalenie metod prowadzenia rob6t i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowiazany do stafej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwoscia
zaakceptowang przez Inzyniera .

W szczepolnosei kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzednych w nawiazaniu do podanych na placu budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscia

odezytu do | mm,

- zbadanie materialéw i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosei z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i
warunkami technicznymi podanymi przez wytworcg,

- badanie zachowania warunkdw bezpieczenstwa pracy,

- badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacja techniczng i warunkami okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych
lub warunkami technicznymi wytworni materialow, ewentualnie innymi umownymi warunkami,

7. OBMIAR
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7.1. Ogblne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiary robét podanoe w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania opdine” pkt 7.
7.2. Jednostka ohmiarowa
lednostkg obmiarowa jest sziuka urzadzenia,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odhioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem toferancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

]

— Inzynier dokonuje odbioru robét zanikajgcych zgodnie z zasadami okreslonymi w SST D-M.00.00.00 ,» Wymagania ogdlne’
pkt 8.2

8.2, Odbior koncowy
Odbiorowi koficowemu wg PN-81/B-10725 PN-91/B-10728 podlega:

- sprawdzenie kompletnosei dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na sprawdzeniu protokétow badar
przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czgdciowych),

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej linii wodociagowej obejmuje:
- dostawe materialow,
- wykonanie robdt przygotowawczych,
- wykonanie regulacji (zalozenie piericieni odciazajacych , obetonowanie},
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
- pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1PN-88/B-06250 Beton zwykly.
2PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

3PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO

Remont nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z remontem nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdtowa specylikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymicnionych w pkt. 1.1

1.3, Zakres rohdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej speeylikacji obejmuﬁiq wymagania szezegolowe, dla robdt w ramach remontu
nawierzehni ulicy Rybackiej w Piszu na powierzehni 1668 m®, na giebokosc fem.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1, Recykling nawierzchni asfaltowej - powtdrne uzycie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskane) z nawicrzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej warstwy nawierzchni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong glebokosc.

1.4.3. Pozostate okreglenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST [ -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 - Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w S5T D-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzgt do frezowania

Nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslona
glebokosc.
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownoséci oraz pochylen
poprzecznych i podtuznych powierzehni po frezowaniu. Do matych robét (naprawy czeéci jezdni) Inzynier moze
dopuscié frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokosé bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robot. Przy lokalnych naprawach
szerokodé bebna moze byé dostosowana do szerokodei skrawanych elementow nawierzchni. Przy frezowaniu catej
jezdni szeroko$¢ bebna skrawajacego powinna byé, co najmnie]j réwna 1200 m.

Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przenognik, sfrezowanego materiatu, podajacy go z
jezdni na §rodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych na gigboko$¢ ponad 5¢ mm, z przeznaczeniem odzyskanego materiatu do
recyklingu na goraco w otaczarce, zaleca si¢ frezowanie wspolbiezne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéw bebna
skrawajacego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Za zgoda Inzyniera moze by¢ dopuszczone frezowanie
przeciwbiezne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéw bgbna skrawajacego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢ zaopatrzone w
systemy odpylania. Za zgoda Inzyniera mozna dopuscic frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,

b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.
Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca powinien przedstawic
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwick watpliwosei przeprowadzi¢ demonstracje pracy frezarki, na

wihasny koszt.
4. TRANSPORT

4.1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport sfrezowanego materiaiu

Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ pracg frezarki bez
postojow. Materiat moze by¢ wywozony dowolnymi §rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine™ pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchniz powinna byé frezowana do glebokodel, szerokosei i pochylen zgodnych 2 dokumentacja
projekiowa § S5,

Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez ulozenia nowej warstwy Scieralne], to juj tekstura
powinna by¢ jednorodna, zlozona 2 nieciaglych prazkéw podiuznych lub innyeh forin geometryeznych, waranlujaeych

rownosd, srorstkosd i estetyezny wyglad.
Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszezony po sfrezowancj czgéci jezdni, to wéwcezas, ze wrgledow

bezpieczenstwa nalezy spelnié nastepujace warunki:

a) Nalezy usuna¢ $ciety materiat i oczy$ci¢ nawierzchnig,

b) Przy frezowaniu poszezegdlnych paséw ruchu, wysokos¢ podhuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczac¢ 40
mm,

¢} Przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krawgznika (§cieku) dopuszcza sie
wigkszy uskok niz okre$lono w pkt b), ale przy glebokosci wiekszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) Krawedzie poprzeczne na zakoficzenie dnia roboczego powinny by¢ kiinowo $cigte.

5.3. Uszorstnienie warstwy Scieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawierzchni nowych, ktore charakteryzuja sie mala szorstkoscia
spowodowana polerowaniem przez kola pojazdéw, albo nadmiarem asfaltu. Frezarka powinna $ciaé okoto 12 mm
warstwy $cieralnej tworzac szorstka makroteksturg powierzchni. Zgby skrawajace na obwodzie bgbna frezujacego
powinny by¢ tak dobrane, aby zapewni¢ regulamng rzezbg powierzchni po frezowaniu.

5.4. Profilowanie warstwy {cieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieréwnoéci podtuznych i matych kolein lub innych
deformacji. Jezeli frezowanie obejmie cala powierzchnig jezdni i nie bedzie wbudowana nowa warstwa $cieralna, to
frezarka musi by¢ sterowana elektronicznie wzgledem ustalonego poziomu odniesienia, a szeroko$¢ bgbna frezujacego
nie moze by¢ mniejsza od 1800 mm. Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czgéci jezdni to frezarka
moze by¢ sterowana mechanicznie, a wymiar bebna skrawajacego powinien byé zalezny od wielkosci robdt i

zaakceptowany przez Inzyniera.
5.5. Frezowanie warstwy Scieralnej przed uloZeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzgledem ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujac spadki poprzeczne i niwelete drogi. Nawierzchnia powinna byé sfrezowana na glgbokoé¢ projektowana z

dokltadnosdcig + 5 mm.
5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzchni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowanie obejmuje kilka Iub wszystkie warstwy nawierzehni na
ghebokosé okreslona w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosei robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1. Minimalna czestotliwo$é pomiardw

Czestotliwo$é oraz zakres pomiarow dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno
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Lp. Whasciwo$¢ nawierzchni Minimalna czestotliwaéé pomiardw
1 | Réwnosé podiuzna Lata 4-metrowa, co 20 metréw
2 | Roéwnosc poprzeczna Lata 4-metrows, co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne Co50m
4 | Szerokoéé frezowania CoS0m
5 i Glebokost frezowania Na hiezyco, wedlug $ST

6.2.2. Réwnodd nawierzchni

Nicréwnosei powierzehai po frezowaniu micrzone tata 4-metrowy zgodnic 2 BN-68/8931-04 {1] nic powinny
przekraczad 6 mm.
6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjq + 0,5%.
6.2.4. Szerokoé¢ frezowania

Szerokoéé frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci okreslonej w dokumentacji projektowe] z doktadnoscia = 5 cm.

6.2.5. Glebokos¢ frezowania

Glebokosé frezowania powinna odpowiadaé giebokosei okreslonej w dokumentacji projektowej z dokladnoscia + 5
mm. Powyzsze ustalenia dotyczace dokladnodci frezowania nie dotycza wyburzenia kilku lub wszystkich warstw
nawierzchni przy naprawach kapitalnych. W takim przypadku wymagania powinny by¢ okreslone w SST w
dostosowaniu do potrzeb wynikajacych z przyjetej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PELATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m"” frezowania na zimno nawierzehni asfaltowej obejmuje:

- Prace pomiarowe,

— Qznakowanie robét,

— Frezowanie,

- Transport sfrezowanego materiatu,

— Przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i fata.
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Remont nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzehni w
ramach remontu nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana juko dokument preetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizagji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
1.3, Zakres rohdt ehjetych 55T
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robol zwiazanych z oczyszezeniem i
skropicnicm warstw konstrukeyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzehni w ramach remontu
nawierzehni ulicy Rybackie] w Piszu
i obejmuja:
- oezyszezenie mechaniczne nawierzehni drogowych — 1668 m’,
- skropienie nawierzchni drogowych — 1668 m,
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt. 1.4.
1.5. Qgolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialtow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2,
2.2, Rodzaje materialéw do wykonania skropienia
Matetiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzehni sa:
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfalty $rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineraino-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
~ uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],
— asfalty drogowe D200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4, Zuzycie lepiszezy do skropienia
Orientacyjne zuzycic lepiszezy do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica |. Orientacyjne zuzycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m®)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 08-1.2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 08-1,2

Doktadne zuzycie lepiszezy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inzyniera.

2.5. Skiadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowat utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakoscl.

Lepiszcze nalezy przechowywac w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszezeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spehieniu tych samych warunkow, jakie podano dla zbiotnikow

stalowych.
Emulsje mozna magazynowaé w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z

nalewaniem od dna.



| Szczegbtowe Specyfikacje Techniczne | Remont nawierzchni ulicy Rybackiej w Piszu

29

Nie nalezy stosowad zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie sie na duzej powierzchni
cieczy ,.kozucha™ asfaltowego zatykajacego pGzniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegac zasad ustalonych przez producenta.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdine wymagania dotyczyce sprzetu podano w 38T D-00,00.00 ,, Wymagania ogélne” pki 3.
3.2, Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni

Wykonawes preystepujucy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazad sic mozliwosciy

korzystania z nastepujacego spregtis

- szezotek mechanicznych, zaleca sig uzycic urzadzen dwuszezotkowych. Plerwsza ze szezotek powinna byé
wykonana 2 iwardych elementow czyszezacych i shizyd do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszozen
preyiegajacych do czyszezong] warstwy. Druga szezotka powinna posiadac miekkie elementy cryszezace 1 shuryd
do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szezotek wyposazoniych w urzadzenia odpylajace,

- sprezarck,

— zbiomikéw z woda,

—  szezotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszeza, Skrapiarka powinna by¢ wyposazona
w urzadzenia pomiarowo-konirolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametrow;
— temperatury rozkladanego lepiszcza,
— ciénienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozujacej lepiszeze,
~ predkodci poruszania sig skrapiarki,
- wysokodci i dlugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,

~  dozatora lepiszcza.
Zbiomik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stafej

ternperatury lepiszeza.
Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja £ 10% od ilodci zatozonej.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transporte podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszezy

Astfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje
termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkietn, ze nie beda korodowaly pod wptywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu,
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o
pojemnoéei nie wigkszej niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Oczyszezenie warstw nawierzchni

Oczyszezenic warstw nawierzchni polega na usunieciu luZnego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywac
szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa
powinna by¢ oczyszezona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna byé oczyszczona.
Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapié dopiero po
wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna,
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Skropienie warstwy moze rozpoczaé sig po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno

dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).
Temperatury lepiszezy powinny miefcic si¢ w przedzialach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

ip. Rodzaj lepiszeza Temperatury (°C)
1 | Emulsja asfaliowa kationowa 0d 20 do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D300 od 130 do 140

*} W razie polrzeby emulsje nalezy ogrzac do temperatury zapewniajacej wymagang lepkosc,

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfallowa, to skropiona warstwa powinna by€ pozostawiona hez
jukiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszeza w warstwy i odpargwania wody 7
emulsii. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 podz. do 24 godzm.

Przed uloZeniem warstwy 7 mieszanki mineralno-bitwmiczne] Wykonawea powinicn zabezpieceys skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszezajge tylko niczbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OgdIne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 1>-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej iloéci lepiszcza w zaleznodci od rodzaju
i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Qcena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowaé dia
kazdej dostawy whasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

L Rodzai lepis Kontrolowane Badanie

P- 2] fepisztza wiasciwosci wedlug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepko$é EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzié¢ kontrolg ilosci rozkladanego lepiszeza wedtug metody podanej w opracowaniu
_Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego Jepiszeza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 7,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST 1-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne,
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnogci podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m’ oczyszezenia warstw konstrukeyjnych obejmuje:
- mechaniczne vezyszezenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukeyjnej nawierzchni z ewentualnyin
polewanicm wodg lub uzyciem sprezonego powictrza,
reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen.
Cena 1 m’ skropienia warstw konstrukeyjnych obejmuie:
~  dostarczenie lepiszeza | napetienie nim skrapiurek,
-~ podgrzanic lepiszeza do wymagane] temperatury,
skropicnie powierzchni warstwy lepiszczem,
- preeprowadzenic pomiaraw i badad laboratoryjnych wymaganyeh w specyfikaci tachnicznyi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. , Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa™. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 .
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych 7 wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego w ramach remontu nawierzchni ulicy
Rybackicj w Piszu. Kategoria ruchu KR1-2

1.2. Zakres stosowania S8T

Seczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robét wymienionych w pkt. L
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyezy zasad prowadzenia robdt Lwinzanych 2 wyKOnywunicn warstwy

$cieralnej w ramach remontu nawierzchni ulicy Rybackie} w Plszu i obejmuja:
gr. 6 om (warstwa Scicralna 0/16): - 1668 me,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa 1 wypehiacza mineralnego o okreslonym skladzie 1 uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilocia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na goraco, w okresiony spos6b, speniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zaggszezona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktora poprawia adhezjg asfaitu do materialdw mineralnych oraz
zwicksza odporno$é blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.

1.4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wihasciwosdci sg zgodne z
recepta laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dhugosci, co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zblizonych do
warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dobg.
1.4.11. Pozostale okreélenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-
00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt L.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiakdw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowaé asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac asfalty drogowe podane w tablicy |12.
2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowaé wypelniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-5-96504:1961 [9] dla wypelniacza podstawowego i

zastepczego.
Przechowywanie wypeiacza powinno by¢ zgodne z PN-§-96504:1961 [9].
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Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy dcieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materialow w

k- ROdZE_U materiau zaleznosei od kategorii ruchu
nr normy KR1iKR2
I Kruszywo lamanc granulowane wg PN-B-11112:1996 2], PN-B-11 115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeobrazonych ki, 1,1 gat. 1, 2
b) z¢ skat osadowych W,
2 | Kruszywo famane zwykle wg PN-B-11112:1996 [2] kL LI gat. 1, 2
3§ Zwir i micszanka wg PN-B-11111:1996 [ 1]
4} Grys t zwir kruszony z naturalnic rozdrobnionego surowea skalnego wg WT/MK
-CZDP R4 [15] ) KL I gat 1, 2
5 i Piasek wg PN-B-11113:1996 {3] gat. 4,2
6 | Wypclniacz mineralny: ,
a) wig PN-8-9650:1: 1961[9] Podstawowy, 7asiepezy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego nyly & udpylania, popioty lolne
7 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D30, D70, D 100
2.4. Kruszywo

W zaleznoei od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowal kruszywa podane w tablicy 11i2.
Skladowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem i zmieszaniem
z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5, Asfalt uplynniony

Technologia zaklada skrapianie emulsjg asfaltowa.

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SS5T D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przysigpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac sig mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— wytwémi {otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaghym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczancgo,
— skrapiarek,
—  walcow lekkich, srednich i ciezkich,
—  walcdw stalowych gladkich ,
- walcow ogumionych,
—  szczotek mechanicznyceh lub/i innych urzadzen czyszczacych,
— samochodow samowyladowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 4.

4,2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltéw drogowych moze odbywac sig w:
- cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

—  bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
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4.2.4. Wypehiacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich, umozliwiajacych

roziadunek pneumatyczny.
Wypelniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem

i uszkodzeniem workow.

4,2.5, Kruszywo

Kruszywe mozna przewozic  dowolnymi srodkami  transporiu, w warunkach  zabezpicezajucych  je  przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa [ub jego frakcjami i nadmiemnym zawilgoceniem.

4,2.6. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy preewozié pojazdami samowytadowezymi z przykryciem w czasic transparto i
podezus vosekiwania na roztadunck.
Czas wansporty od 7atadunku do roztadunku nie powinien prockraczac 2 godzin z jednoczesnym spetnicnicin warunku

zuchowania temperatury whudowania,
Zalcca sig stosowanie samochoddw termasow z pedwdinymi dcianami skrzyml wyp0sazone] w SYSem OfTACwezy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robé6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdine” pkt 5,
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszezegdlnych skiadnikéw i probki materiatow
pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ilodci asfaltu,

— okresleniu jej whasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miedcié sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2,1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia micszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz

orfentacyjne zawarto$ci asfaltu podano w tablicy 3.
Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono na

rysunkach 1-3.
Tablica 3. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz

orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych BA
Wymiar oczek I KR 1-2
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
7 .
awartose od 0 lod 0 |od0 |odo
do?20 |do20" |do16 [dol12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100
20,0 88-+100| 90100 | 100
16,0 78+100| 67100 | 90100} 100
12,8 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59274 | 38+62 | 70+88 |73+100
8,0 54+67 | 30+50 | 63+80 | 66+89
6,3 48460 | 22+40 | 5570 | 57+75
4,0 39+50 | 21+37 | 44+58 | 47+60
2,0 20+:38 | 21+36 | 30+42 | 35:48
zawartos¢
ziarn > 2,0 (62+71)| (64+79) | (58+70) | (52+65}
0.85 20428 | 20+35 | 18+28 | 25+36
0,42 1320 | 1730 | 12+20 | 18+27
0,30 10+17 | 15:28 | 10+18 | 16323
0,18 7412 | 12424 | 8+15 | 12417
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0,15 6+11 | 11422 | 7+14 | 1113
0,075 5+7 | 1015 | 649 749

Orientacyjna

zawartosé

faltu w BA,
by 4,5:5, |4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5
6
1} mieszanka o uziarnieniu nieciagtym; uziarnienie nietypowe dia MM belonu asfaltowego

Rys. 12, Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wigzicej, Wyrownawcezej i
wzmachiajacei nawierzehni dropi 0 obcigzemiu ruchem od KR4
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy §cieralnej nawierzchni drogi o
obciazeniu ruchem od KR1-2

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla.

Prébki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5,
Wykonana warstwa §cieralna z betonu asfaltowego powinna spelniaé wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa wiazaca, wyrownawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyrdwnawczej | wzmacniajacej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiaZacej, wyrownawczej 1 wzmacniajacej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach 11 2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe] powinien by¢ ustalony na podstawie badai
probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiazaca, wyréwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna speiniaé wymagania podane w

tablicy 4 Ip. 0od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec warstwy
Lp. Wiagciwoscei $cieralnej z BA (KR1-2)
1 | Modut sztywnosci pelzania ¥, MPa >14,0 (218)"
2 {Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w 10.07
temperaturze 60° C, kN 216,
3 | Odksztaltcenie probek jw., mm od 2,0 do 4,5
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0
ﬁypﬂ;hneme wolnej prrestrzeni w probkach od 78,0 do
W 86,0
6 | Grubosé w cin warstwy z MMA o uziarnicniu:
od & mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm
od 0 mun do 12,8 mm od 3,5 do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,8
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 7.8
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % = 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania skladu MMA
2) probki zageszezone 2 x 50 uderzen ubijaka

3) probki zageszezone 2 x 75 uderzen ubijaka
4) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

NRASTM 200 10080 50 40 20 10
100 0 Rys. 7. Krzywe
%0 / 10 graniczne uziarnienia

17 mieszanki mineralngj
80 7 20 BA od 0 do 12,8 mm
® y 11 do warstwy Scieralnej
a 70 7 0 5 . . .
B ] ®  nawierzchni drogi o
o so y / % 8 obcigzeniu ruchem od
5 — » KR doKR2
& 50 . 0 8
3 A 4 o
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanck mineralno-asfaltowych i warstwy wigzacej, wyréwhawczej oraz wzmacniajacej z
betonu asfaitowego
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Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. Wiadciwosci wiazacej, wyréwna\‘vczej.l
wzmacniajacej w zaleznodci od
kategorii ruchu
KR 1-2
1 | Modut sztywnosci pelzania U MPa > 16,0 (222)”
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zageszczonych 2x75 >11,0
uderzen ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 1,5 do 4,0
4 | Wolna przestrzeft w probkach jw., %(v/v) od 4,0 du 8,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach 754
W % =7
6 | Grubosc warstwy w em z BA o uzlarnieniu:
od Ommdo 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,6 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm od 7,0 do 10,0
7 | Wskaznik zageszcezenia warstwy, % 298,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v} od 4,5 do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyrdwnawczej
3) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowsa produkuje sie w otaczarce o mieszaniu eyklicznym lub ciaglym zapewniajace]
prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikow i gotowej mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skladnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe | zautomatyzowane oraz zgodne z recepta,
Dopuszcza sig dozowanie objetosciowe asfaltu, prey uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza, lecz nie wigeej niz
+ 2 % w stosunku do masy skladnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie érodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposob i w ilogciach

okreslonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien byé ogrzewany w sposéb posredni, z uktadem termostatowania, zapewniajacym ufrzymanie

stafej temperatury z tolerancja + 5° C,
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

-dlaD 50 od 145° Cdo 165°C,
-dlaD 70 od 140° Cdo 160° C,
-dlaD 100 od 135° C do 160° C,

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskata wiasciwa
temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe],

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 od 140° Cdo 170°C,
-zD70 od 135°Cdo 165°C,
-zD100 od 130° C do 160°C,

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne. Powierzchnia podloza

powinna by¢ sucha i czysta.
Nieréwnosci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnogci podloza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podioze pod warstwe
$cieralng wiazacs 1 wzmacniajaca
1 |Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15
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W przypadku, gdy nieréwnosci podioza sq wigksze od podanych w tablicy 7, podloze nalezy wyréwna¢ poprzez
frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej.
Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaliowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja asfaltows fub asfaltem
uplynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.
Powierzchnie czolowe kraweznikéw, wlazéw, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniajacym okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uptynnionege

. . . Tlos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Podloze do wykonania warstwy . o .
Lp. . . __ ¥ emulsji Tub uptynniacza 2z asfaltu
2 micszanki betonu asfaltowego . 3
uphynnienego, kg/m
Podlore pod warstwg asfaltowy
1 [ Podbudowa/nawicrzehnia tuczniowa od 0,7 do 1,0
2 !Podbudowa z kruszywa stubilizowancgo
mechanicrnie 0d 0,5 do 0.7
3 {Pod HZC a3} h
o bgdowa £ chudego betonu luh pruntu od 03 do 0.5
stabilizowanego cementem
4 Nawllcrzcimim asfaltowa o chropowatg] 0d 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Polaczenic migdzywarstwowe

Kazda wlozona warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed ulozeniem nastgpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego, w ilodei ustalonej w SST.
Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w tahlicy 9.

Tablica 9. Zalecane ilogci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu uphynnionego

Tlo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji fub
Lp. Polaczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego keg/m’
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Jub wzinacniajaca 0d0,3do 0,5
3 | Asfaltowa warstwa wiazaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi, co najmnie;:
— 8 hprazy ilodci powyzei 1,0 ke/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 2hprzyilosciod0,5do 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uplynnionego,
~ 0,5 hprzy ilosciod 0,2 do 0,5 kg/m’ emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampg otaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do rebét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +3° C dla
wykonywanej warstwy gruboéci > 8 om i + 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukiadania
mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadow atmosferycznych oraz. silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zaréb probny
Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do przeprowadzenia
w obecnos$ei Inzyniera kontrolnej produkeji.
Sprawdzenie zawartodci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.
Tolerancje zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralne-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawartosci sktadnikow BA wzgledem skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki
metoda ekstrakeji, % m/m
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Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp{ Skladniki mieszanki mineralno-asfaitowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 1-2
1 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #
mm: 4,0
31,5, 25,0, 20,0; 16,0; 12.8; 9.6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #f mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +20
3 |Ziarna przechodrace przez sito o oczkach +
#0.075mm £1,5
4 | Astalt +10,3

58, OQdcinek prébny

Jezeli w SST nie przewidziano koniecznosci wykonania odeinka proboegoe.

5.9, Wykonanic warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uldadarka wyposazong w uklad 2 automatyczaym
sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumnentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna byé nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywag si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejé¢ walca ustalonym na odeinku

prébnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszezania powinna wynosi¢ nie niniej niz:

- wg wskazan producenta asfaltu
Zageszczanie nalezy rozpoczac od krawgdzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszezenia utozone] warstwy powinien by¢

zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

Zlacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie, co najmniej o 15 cm. Zlgcza powinny
by catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.

Zlacze robocze powinno byé réwno obcigte i powierzchnia obcietej krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaltem Jub
oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposob wykonywania ziacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez

Inzyniera.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady Kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien wykonaé badania asfaltu, wypeiniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badari i pomiaréw

Czestotliwo$c oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11
6.3.2, Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakeji wg zeszytu 64 1BDiM / 2002pt.
Procedury badan do projektowania skladu i kontroli mieszanki mineralno — asfaltowe]” Ark. 14 i 15. Wyniki powinny by¢ zgodne
z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslona w tablicy 10. Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi rownowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wlasciwodéci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreslié penetracje i temperaturg migknienia asfaltu.
6.3.4, Badanie whasciwoéci wypeiacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypeliacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnos¢ wypelniacza.
Tablica 11. Czestotliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerakno-asfaltowej
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Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badaii na dziennej
dzialce roboczej

1 probka przy produkeji do 500 Mg
2 probki przy produkcii ponad 500 Mg

Dia kazdej dostawy (cysterny)
I na 100 Mg
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Lp. WyszczegdInienie badan

1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytwomi

Wiasciwosci asfaltu

Wiadciwoscel wypelniacza

Wiasciwosei kruszywa Przy kazdej zmianie

al = w | o

Temperatura skladnikow micszanki
mineralno-astaltowe)

6 | Temperatura mieszanki minerakno-
asfaltows]

Dozor ciapty

Kazdy pojazd prey zatadunku i w czasic
whudowywania

Wyglgd mieszanki mineralno-asfaltowe) Jw.

8 | Wiadciwosci prabek mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytwomi

Ip.1 i1p.8 — badania mogy by¢ wykonywane zamiennic wg PN-S-96025:2000 [10]

Jeden raz deiennie

6.3.5. Badanic wlasciwodci kruszywa - przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaliowej polega na odezytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie

laboratoryjnej i SST.
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfattowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance 1

odezytaniu temperatury.
Dokdadno$é pomiaru £ 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkeji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;

Wiadciwodci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okreslaé na probkach zaggszczonych metoda Marshalla. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryina.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlaSciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiardw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwos¢ oraz zakres badar | pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
1 | Szeroko$c warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugodei | km
2 | Réwnogé podhizna warstwy Kazdy pas ruchu planografem lub fata, co 10 m
3 | Rownosé poprzeczna warstwy Latg, nie rzadziej, niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy Lata, 10 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km
5 | Rzedne wysokodciowe warstwy Pomiar rzednych niwelacji podtuzne; | poprzecznej oraz usytuowania osi wedlug
6 | Uksztaltowanie osi w planie Dokumentacji budowy
7 | Grubodc warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’
8 | Ztacza podhuime i poprzeczne Cata dlugo$¢ zlacza
9 | Krawedz obramowanie warstwy | Cala diugose
10 | Wyglad warstwy Qcena ciagla
11 | Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’
12 1 Wolna przestrzen w warstwie Jw.
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6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szeroko$€ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +5 cm.
Szerokoéé warstwy asfaltowej nizej potozonej, nieograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukeji nawierzchni,
powinna by¢ szersza z kazdej strony, co najmmniej o grubod¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. ROwnosé warstwy

Nierdwnosci podhuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11] nie powinny byC
wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszezaine nieréwnose] warstw asfaltowych, mm

o Warstwa Warstwa Warstwa
Ep. Progi i place . . ) L
= {cicralna WL wrmachiajaca
1 Drogiklasy A, 516G 4 b 9
2 | Drogiklasy G174 ] v 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place { parkingt 9 2 k)

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokoéciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacig projektowa, z tolerancjg 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ warstwy

Grubosé warstwy powinna byé zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjg £ 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw o
grubodci projektowej do 2,5 cm, dla ktdrej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja
wynosi £ 5 mm.

6.4.8. Zlacza podiuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle tub prostopadle do osi. Ziacza w konstrukeji
wielowarstwowej powinny by¢ przesunicte wzgledem siebie, co najmniej o 15 em. Ztacza powinny byé calkowicie zwiazane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do 5 mm ponad ich
powierzchnie. Warstwy bez opornikéw powinny byé wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieczno$¢ obcigcia pokryle

asfaltem.

6.4.10, Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez migise przeasfaltowanych, porowatych,
luszczacych sig i spekanych.
6.4.11. Zageszczenie warstwy 1 wolna przestrzefi w warstwie

Zageszczenie | wolna przestrzet w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00,00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt &.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 i PN-8-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.



[ Szczegolowe Specyfikacje Techniczne | Remont nawierzehni ulicy Rybackiej w Piszu

43 |

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

|

i

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt, zgodnic 7 zatwierdzonym projekiem organizacii ruchu,

— dostarczenie materialdw,

wyprodukowanic micszanki minerulno-usfultowej 1 jej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszezem krawedzi urzadzen obeych i krawgznikow,

skropienic migdzywarsiwowe,

roziodente | zageszezenic micszanki mineralno-asfullows),

vbcigeic luawedzl 1 posmarowanis asfaltem,
- przeprowadzenic pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczney.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[.PN-B-11111:1996
2. PN-B-11112:1996
3. PN-B-11113:1996
4.PN-B-11115:1998

5. PN-C-04024:1991
6. PN-C-96170:1965
7. PN-C-96173:1974
8. PN-8-04001:1967

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne, Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do nawicrzchni
drogowych

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Metody badai mas mineralno-bitumicznych [ nawierzchni
bitumicznych

12. Katalog typowych konstrukgji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997
13, WI/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwiréw kruszonych z naturainie rozdrobnionego surowca
skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
14. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwate, Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modulu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda pelzania pod obcigZeniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995
15. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).



