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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.00.00.00.

WYMAGANIA OGOLNE

1.Wstep

1.1Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z

Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym
450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.2Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1.

1.3Zakres robot objetych SST

1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne
wspolne dla robdt objetych zatagczonymi

specyfikacjami:

- D.01.02.04.00 - Rozbiorka elementéw drog

- D.02.01.01.12 - Wykonanie wykopdéw w gruncie kat. I-11I

- D.08.01.01.11 - Ustawienie kraweznikOw betonowych

- D.05.03.23.11/12 - Nawierzchnia z kostki betonowe;j

- D.09.01.01 - Zielen drogowa

1.40kreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

(1) Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw
oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

(2) Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robot, przekazywania polecen i1 innej korespondencji technicznej
pomigdzy Inzynierem — Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg 1 projektantem.

(3) Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

(4) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

(5) Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnymi i pasami dzielacymi jezdnie.

(6) Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem
ich polaczenia.
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(7) Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona
korong drogi 1 skarpami rowow.

(8) Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

(9) Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys Slepy.

(10) Kosztorys slepy - opis robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
(11) Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru
zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w ksigdze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera - Inspektora

Nadzoru.

(12) Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préob
zwigzanych z oceng jako$ci materialdéw oraz robot.

(13) Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

(14) Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania 1
rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne
warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezpos$rednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a
podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyroOwnawcza - warstwa stuzagca do wyrdOwnania nierOwnosSci
odbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

(15) Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi.

(16) Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu
przeznaczony do umieszczania w nim drogi

oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy moze rdéwniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

(17) Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania
si¢ pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana
do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstruke;ji
nawierzchni.

(18) Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

(19) Polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru, w formie
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pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.50gdlne wymagania dotyczqce robot

1.5.1 Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,

SST 1 poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Wykonawca powinien utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie
budowli drogowej w

zadowalajacym stanie, to na polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. W przeciwnym razie Inzynier — Inspektor Nadzoru moze natychmiast
zatrzymac roboty.

1.6Dokumentacja projektowa

1.6.1 Niniejsze SST sg opracowane na podstawie dokumentacji projektowej w
sktad ktorej wchodza nastepujace

opracowania:

a) czgS¢ opisowa,

b) czgs¢ rysunkowa.

1.6.2 Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz dokumentacji
projektowe;.

1.6.3 Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone
na piSmie 1 autoryzowane przez

InZyniera - Inspektora Nadzoru.

1.6.4 Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowg oraz z SST.

1.6.5 Cechy materiatow 1 elementéw budowli drogowej powinny by¢
jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami albo z
warto$ciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji.

1.6.6 W przypadku, gdy materialty lub roboty nie sg w peli zgodne z
dokumentacja projektowa lub specyfikacjami 1 wptyne¢to to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu robdt, to takie materiaty i roboty powinny by¢ odrzucone.
1.7Koordynacja dokumentow przetargowych.

1.7.1 Dokumentacja projektowa, specyfikacje, warunki kontraktu i wszystkie
dodatkowe dokumenty dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajacego, sa
istotnymi  elementami kontraktu (umowy) 1 jakiekolwiek wymaganie
wystepujace w jednym z tych dokumentow jest tak samo wigzace, jak gdyby
wystepowato ono we wszystkich dokumentach.

1.7.2 W przypadku rozbiezno$ci, wymiary okreslone liczbg sg wazniejsze od
wymiarow okreslonych wedtug skali rysunku, a poszczegolne dokumenty
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powinny by¢ traktowane, pod wzgledem waznos$ci, w nastepujacej kolejnosci,
od najbardziej waznych :

a) Szczegotowe specyfikacje techniczne,

b) Dokumentacja projektowa,

1.7.3 Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swojg korzys¢ jakichkolwiek
wyraznych btedow lub brakow w dokumentacji projektowej albo w
specyfikacjach. W przypadku, gdy Wykonawca wykryje takie bledy lub braki,
to powinien natychmiast powiadomi¢ o tym Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Inzynier - Inspektor Nadzoru wprowadzi niezbedne zmiany lub uzupehienia.
1.8Przestrzeganie prawa i odpowiedzialnosé wobec prawa.

1.8.1 Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia witadz
centralnych, zarzadzenia wiladz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje oraz
wytyczne, ktoére w jakikolwiek sposob sa zwigzane z realizacja robot lub moga
wptywac na sposob przeprowadzenia robot.

1.8.2 W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien przestrzegaé i
stosowac wszystkie przepisy wymienione w ust. 1.

1.90chrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

1.9.1 Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem Ilub
zniszczeniem wilasnos$ci publicznej oraz prywatne;.

1.9.2 Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub
brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub
zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na swdj koszt
naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢. Stan uszkodzonej lub naprawione;j
wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

1.9.3 Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia
podziemne i1 nadziemne o prowadzonych robotach 1 spowoduje przeprowadzenie
przez te instytucje wszystkich niezbednych adaptacji 1 innych koniecznych robot
w obrebie terenu budowy w mozliwie najkrotszym czasie, nie dtuzszym jednak
niz w

czasie przewidzianym harmonogramem tych robdt. Wykonawca okaze
wspolprace 1 utatwi przeprowadzenie wymienionych robot.

1.9.4 Zaktada si¢, ze Wykonawca zapoznal si¢ z zakresem robot wymienionych
w pkt. 1.3 1 uwzglednit ich przeprowadzenie planujac swoje roboty.

1.9.5 Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien podja¢ wszystkie
niezbedne kroki majagce na celu zabezpieczenie instalacji 1 urzadzen
podziemnych oraz nadziemnych przed ich uszkodzeniem w czasie realizacji
robot.

1.9.6 W przypadku przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca
natychmiast powiadomi odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca
wlascicielem instalacji, a takze Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Wykonawca
bedzie wspotpracowat w usunigciu powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami
specjalistycznymi.
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1.9.7 Jakiekolwiek wuszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych nie
wykazanych na planach 1 rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez
Zamawiajacego 1 powstale bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang
usuni¢te na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzen obcigza Wykonawcg.

1.100chrona srodowiska.

1.10.1 Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robodt
wszystkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.10.2 W szczeg6lnosci Wykonawca powinien zapewni¢ spelnienie
nastepujacych warunkow:

a) Miejsca na skladowiska powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowac
zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
1[Jzanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwem, olejami,
materiatami bitumicznymi,

chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

/[ lzanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

I[przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

[ mozliwoscig powstania pozaru.

c) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie moze
powodowac zniszczen w Srodowisku naturalnym poza pasem prowadzonych
robot.

1.10.3 Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm,
okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska,
obcigzaja Wykonawce.

1.11Utrzymanie ruchu publicznego przez budowe.

1.11.1 Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na
istniejgcej drodze, na ktérej prowadzone sg roboty.

1.11.2 Ruch publiczny moze by¢ skierowany zaakceptowang trasa objazdowa
lub dla zapewnienia ruchu moze by¢ wykorzystana cze$¢ jezdni, na ktdrej nie
beda prowadzone roboty.

1.11.3 W czasie wykonywania robét Wykonawca ustawi 1 bgdzie obstugiwat
wymagane znaki drogowe 1 elementy zabezpieczenia ruchu, zapewniajagc w ten
sposob bezpieczenstwo ruchu pojazdéw i pieszych.

1.11.4 W przypadku zastosowania ruchu jednokierunkowego, wahadlowego,
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednia

liczb¢ 0s0b z choragiewkami lub tymczasowag sygnalizacje $wietlng do
kierowania ruchem.

1.11.5 Utrzymanie ruchu publicznego przez teren budowy nie podlega odrebne;j
zaplacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczone w ceng.

1.12Wymagania dotyczqce bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.12.1 Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci
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Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.12.2 Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace
oraz sprze¢t dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na terenie budowy
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.12.3 Wykonawca powinien zapewni¢ i1 utrzymywa¢ w odpowiednim stanie
urzadzenia socjalne dla personelu prowadzacego roboty objete kontraktem.
2.Materialy

2.1Zrédla zaopatrzenia w materialy i wymagania jakosciowe.

2.1.1 Wszystkie materialy uzyte do robdt powinny by¢ pobrane przez
Wykonawcg ze zrddet przez niego wybranych.

Wykonawca powinien zawiadomi¢ Inzyniera - Inspektora Nadzoru o
proponowanych zrodtach materiatow mozliwie jak najszybciej, aby umozliwi¢
kontrole materiatow przed rozpoczeciem robot.

2.1.2 Materialy mogg by¢ pobierane tylko ze Zrodel zaakceptowanych przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

2.1.3 Jezeli materiaty z zaakceptowanego uprzednio zrddia sg niejednorodne lub
o niezadowalajacej jakosci, Wykonawca

powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrzenia w materiaty.

2.2Kontrola materiatow.

2.2.1 Wszystkie materiaty przewidziane do uzycia podczas budowy beda przed
dopuszczeniem do robot podlega¢ badaniom 1 ewentualnej dyskwalifikacji przy
stwierdzeniu niezadowalajacej jakosci.

2.2.2 Jakiekolwiek roboty, do ktorych uzyto nie badanych materiatow, bez
zgody Inzyniera - Inspektora Nadzoru, beda traktowane jako wykonane na
ryzyko Wykonawcy. Materialy o niewlasciwych cechach zostang usuniete i
wymienione na wlasciwe na koszt Wykonawcy.

2.2.3 Jezeli nie wskazano inaczej, wszystkie odsytacze do norm, specyfikacji,
instrukcji 1 wytycznych zawarte w kontrakcie dotyczg ich wydania aktualnego w
dniu ogloszenia przetargu.

2.2.4 Probki materialbw powinny by¢ pobierane przez Wykonawce, z
zastosowaniem urzadzen zaakceptowanych przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru 1 z taka czestotliwoscia, jak okreslono w specyfikacjach. W catym
czasie trwania rob6t Wykonawca powinien utrzymywac personel przeszkolony
w zakresie pobierania probek.

2.3System kontroli materiatow prowadzony przez Wykonawce.

2.3.1 Dane ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot 1 jakosci materialow.
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac
personel, sprzet, zaopatrzenie wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek 1 badan materialbw 1 robot. System kontroli prowadzony przez
Wykonawce powinien
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by¢ zatwierdzony przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

2.3.2 Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm.
Wykonawca powinien przekazywac Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopie
raportow z wynikami badan jak najszybciej po ich zakonczeniu. Wyniki badan

powinny by¢ przekazywane Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru na
formularzach

dostarczonych przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

2.3.3 Raporty z badan.

Wykonawca powinien przechowywa¢ kompletne raporty ze wszystkich badan, i
inspekcji, 1 udostepnic je na zyczenie Zamawiajgcemu.

2.3.4 Optata za badania.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania i prowadzenia systemu
kontroli materiatow 1 robot, wilaczajac w to pobieranie probek, badania i
inspekcje w ramach kosztéw wliczonych do ceny jednostkowej poszczegolnych
robot.

2.4Badania prowadzone przez Iniyniera - Inspektora Nadzoru.

2.4.1 Inzynier - Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robdt prowadzonego przez Wykonawce, ocenia zgodnos¢ materiatow 1 robot z
wymaganiami specyfikacji na podstawie wynikdw badan dostarczonych przez
Wykonawce. Ponadto moze on przeprowadzaé niezalezne badania i inspekcje w
celu okreslenia przydatno$ci materiatdéw do robot.

2.4.2 Jezeli okaze si¢ konieczne przeprowadzenie przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru badan materiatow w przypadku gdy badania Wykonawcy zostaly
uznane za niewazne, to catkowitym kosztem tych badan zostanie obcigzony
Wykonawca 1 koszty te zostang potragcone z biezacych ptatnosci za okreslone
roboty bedace przedmiotem badan.

2.4.3 Niezalezne badania prowadzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru
poza systemem kontroli Wykonawcy, wykonywane w ramach biezacej kontroli
robdt, do jakosci ktorych Inzynier - Inspektor Nadzoru nie ma zastrzezen, beda
oplacane w catos$ci przez Zamawiajacego.

2.58wiadectwa jakosci.

2.5.1 Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce Inzynier -
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace §wiadectwo
jakosci stwierdzajace ich pelng zgodno$¢ z warunkami kontraktu.

2.5.2 W przypadku materiatow, dla ktorych §wiadectwa jako$ci s3 wymagane
przez warunki kontraktu kazda partia dostarczona do robot powinna posiadaé
swiadectwo jakoS$ci okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

2.5.3 Produkty przemystowe powinny posiada¢ $wiadectwa jakoSci wydane
przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikow tych badan powinny by¢ dostarczone do Inzyniera -
Inspektora Nadzoru na jego zyczenie.
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2.6Przechowywanie materialow.

2.6.1 Materiaty powinny by¢ przechowywane w sposoOb zapewniajacy
zachowanie ich jakosci 1 przydatnosci do robot. Sktadowane materiatly, jezeli
nawet byly badane przed rozpoczgciem przechowywania, mogg by¢ powtdrnie
badane przed wlaczeniem do robdt. Sktadowanie powinno by¢ prowadzone w
sposob umozliwiajacy inspekcje materiatow.

2.6.2 Sktadowanie materiatow moze odbywac si¢ w pasie drogowym, miejscach
zaaprobowanych przez Inzyniera

- Inspektora Nadzoru. Dodatkowe powierzchnie poza pasem drogowym, jesli
okazg si¢ konieczne, powinny by¢ uzyskane przez Wykonawce na jego koszt.
2.6.3 Wszystkie miejsca czasowego skltadowania materiatow 1 lokalizacji
wytworni powinny by¢ po zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce
do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru, bez dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego.

2.6.4 Poszczegolne grupy, podgrupy 1 asortymenty kruszyw powinny pochodzi¢
z jednego zrodta. Wielko$¢ 1 czestotliwos¢ dostaw powinna zapewnic
mozliwo$¢ zgromadzenia, uprzednio uzgodnionych z Inzynierem- Inspektorem
Nadzoru, na sktadowiskach zapasow.

2.6.5 Transport 1 sktadowanie kruszywa powinny odbywacé si¢ w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Na skladowiskach powinny by¢
wyznaczone drogi o parametrach zapewniajacych swobodny przejazd tadowarek
1 $rodkow transportu. Kruszywo nalezy skladowa¢ oddzielnie wedtug
przewidzianych w receptach asortymentow 1 frakcji oraz w zasiekach
uniemozliwiajagcych wymieszanie si¢ sgsiednich pryzm. Zaleca si¢, by frakcje
drobne, ponizej 4 mm, byly chronione przed opadami plandekami lub przez
zadaszenie. Podloze skladowiska musi by¢ roéwne, utwardzone i dobrze
odwodnione tak, aby nie dopusci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie
sktadowania. Warunki skladowania oraz lokalizacja 1 parametry techniczne
sktadowiska powinny by¢ wczes$niej uzgodnione z Inzynierem- Inspektorem
Nadzoru.

2.6.6 Lepiszcze nalezy przechowywac w zbiornikach stalowych wyposazonych
w urzadzenia grzewcze 1 zabezpieczone przed dostepem wody 1 zanieczyszczen.
Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych,
betonowych lub zelbetowych przy spelieniu tych samych warunkéw, jakie
podano dla zbiornikow

stalowych. Ogolna objetos¢ zbiornikdw powinna umozliwi¢ magazynowanie
lepiszcza potrzebnego dla 15-dniowej produkcji otaczarni. Warunki
przechowywania nie mogg powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego
jakosci. Zabrania si¢ podgrzewania zbiornikow na lepiszcze bezposrednio
ptomieniem.
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3.Sprzet

3.1 Do wykonania robdt nalezy stosowacé sprzet okreslony w szczegoétowych
specyfikacjach technicznych poszczegolnych rodzajow robot.

3.2 Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST 1 powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

3.3 Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien réwniez dysponowac sprawnym sprzetem rezerwowym
umozliwiajagcym prowadzenie robot w przypadku awarii sprze¢tu podstawowego.
3.4 Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujgce
zachowania wymagan jakoSciowych zostang przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

4.1 Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowigzujacych ograniczen
obcigzen osi pojazdow podczas transportu materiatdbw na drogach publicznych
poza granicami terenu budowy okreslonymi w kontrakcie. Specjalne zezwolenia
na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, o ile zostang
uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wtadz, nie zwalniaja Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktére moga by¢ spowodowane
ruchem tych pojazdéw.

4.2 Wykonawca nie moze uzywaé¢ pojazddow o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi na istniejacych ani na wykonanych konstrukcjach nawierzchni
w obrebie granic terenu budowy.

4.3 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia
spowodowane ruchem budowlanym 1 powinien

naprawi¢ lub wymieni¢ wszystkie uszkodzone elementy na wilasny koszt, w
sposob zaakceptowany przez

Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

5.Wykonanie roboét

5.10gdlne zasady wykonania robot.

Roboty nalezy wykona¢ z nalezytg starannoscig i1 zgodnie z postanowieniami
niniejszych SST. Szczegdtowe zasady wykonania robot zostaty okreslone w
szczegotowych specyfikacjach technicznych poszczegdlnych rodzajow robot.
5.2Tablice informacyjne.

5.2.1 Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca dostarczy i zainstaluje 3
tablice informacyjne. Kazda z tablic bedzie podawata podstawowe 1nformaCJe 0
budowie. Tre$s¢ informacji 1 miejsce ustawienia tablic powinny by¢
zatwierdzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

5.2.2 Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawc¢ w dobrym
stanie, przez caly okres realizacji robot. Koszt utrzymania tablic informacyjnych
obcigza Wykonawce.

5.3Zabezpieczenie terenu budowy.
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5.3.1 Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz osob zatrudnionych na
terenie budowy Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢, a takze
zapewni¢ obstuge wszystkich tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych

takich jak : ptoty zapory, znaki, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly oraz zatrudnia
dozorcow.

5.3.2 Wykonawca zapewni odpowiednie os$wietlenie w nocy tych zapér i
znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

5.3.3 Wszystkie znaki, zapory i1 urzadzenia zabezpieczajagce powinny byc¢
zatwierdzone przez Inzyniera — Inspektora Nadzoru przed ich ustawieniem.
6.Kontrola jakosci robot

6.10gdlne zasady kontroli jakosci robot.

6.1.1 W czasie wykonania robot Wykonawca powinien prowadzi¢
systematyczne pomiary i badania kontrolne i1 dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi
- Inspektorowi Nadzoru.

6.1.2 Pomiary 1 badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywaé w
zakresie 1 z czegstoscig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach specyfikacji.

6.1.3 Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw 1 elementéw robot beda oparte na osgdzie inzynierskim.
Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z

rozwazang kwestig, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i badaniach
materiatlow drogowych, do§wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie, wlaczajac wszelkie
uwarunkowania sformutowane w kontrakcie, wymagania specyfikacji, a takze
normy 1 wytyczne panstwowe.

6.1.4 Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich
robot 1 kontroli wszystkich materialdéw dostarczonych na budowe lub na niej
produkowanych, wlaczajac przygotowanie 1 produkcje materiatow. Inzynier -
Inspektor Nadzoru odrzuci wszystkie te materiaty 1 roboty, ktére nie spelniajg
wymagan jako$ciowych okreslonych w projekcie 1 specyfikacjach.

6.1.5 Inzynier - Inspektor Nadzoru dokonuje oceny jakosciowej 1 ilosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan oraz wnikliwej ocenie
wizualnej wykonanych robot. Ocena ta moze by¢ dokonana przy wspdtudziale
przedstawiciela laboratorium Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

6.2Dziennik budowy.

6.2.1 Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do zakonczenia Kontraktu.

6.2.2 Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie =z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

6.2.3 Do dziennika budowy wpisuje si¢:

a) date dostarczenia dokumentacji projektowe;,
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b) uzgodnienie przez Zamawiajacego planu organizacji robot oraz
harmonograméw,

c¢) datg przekazania terenu budowy Wykonawcy,

d) uwagi 1 polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,

e) daty rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

f) daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

g) daty odbiorow,

h) wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

1) dane dotyczace pobierania probek,

j) wnioski 1 zalecenia projektanta,

k) zgloszenie zakonczenia robot,

1) warunki pogodowe,

m) inne istotne informacje o przebiegu robot.

6.2.4 Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika
budowy powinny by¢ przedtozone Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sig.

6.2.5 Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
6.2.6 Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera - Inspektora
Nadzoru o ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong kontraktu 1 nie
ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.3Ksi¢ga obmiaru.

6.3.1 Ksiega obmiaru jest dokumentem obowigzujacym do zapisywania i
wyliczania ilo$ci wykonanych robot.

6.3.2 Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcie 7. niniejszej specyfikacji.
6.4Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz dziennika budowy i ksiggi obmiaru,
nastepujace dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu Wykonawcy,

b) umowy administracyjne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno - prawne,
¢) protokoty odbioru robot,

d) wyniki badan 1 pomiarow, atesty.

6.5Przechowywanie dokumentow budowy.

6.5.1 Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

6.5.2 Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowaé
jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

6.5.3 Zaginiecie dziennika budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodow,
moéwiacych o przyczynach zaistniatych

wypadkow albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowac
natychmiastowe powiadomienie wtasciwych organdw.

7.0bmiar robot

7.1Zasady obmiaru.
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7.1.1 Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach
kosztorysowych elementow rozliczeniowych.

7.1.2 Tlosci robdt okreslone w wycenionym $lepym kosztorysie majg charakter
szacunkowy 1 nie bedg przyjmowane jako witasciwe i1 prawidtowe iloSci robodt
podlegajace zaptacie. Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie rzeczywistego
obmiaru prowadzonego w czasie postepu robot.

7.1.3 Ewentualne btedy wystepujace w Slepym kosztorysie nie zwalniajg
Wykonawcy od obowigzku wykonania calo$ci niezbednych prac. Korekta
btednych liczb nastgpi na podstawie dodatkowego uzgodnienia miedzy
Wykonawcg 1 Inzynierem- Inspektorem Nadzoru.

7.2Zasady okreslania ilosci robot.

7.2.1 Wszystkie pomiary dtugosci, stuzace do obliczen pola powierzchni robot,
beda wykonane w poziomie.

7.2.2 Do obliczenia objetosci robdt ziemnych nalezy stosowaé metode
przekrojow poprzecznych.

7.3Urzgdzenia pomiarowe.

7.3.1 Wszystkie urzadzenia pomiarowe, stosowane w czasie obmiaru robdt
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera

- Inspektora Nadzoru.

7.3.2 Urzadzenia pomiarowe zostang dostarczone przez Wykonawce. Dotyczy
to rowniez szablonow (lat) wykorzystywanych do sprawdzenia prawidtowosci
ksztattu korpusu ziemnego.

7.3.3 Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4Podstawowe zasady i czas przeprowadzania obmiaru.

7.4.1 Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢
wykonane w sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

7.4.2 Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢
uzupetnione odpowiednimi szkicami, umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru.
W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego
zalacznika do ksiggi obmiaru.

7.4.3 Obmiary powinny by¢ przeprowadzone w obecnosci Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

7.4.4 W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie,
niezaleznie od ich postepu, obmiaru dokonuje

sie:

a) w przypadku miesi¢cznego fakturowania,

b) w przypadku zakonczenia danego rodzaju (asortymentu) robot,

c) w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

d) w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

7.4.5 Obmiar robo6t zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
7.4.6 Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem.
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8.0dbior robot

8.10gdlne zasady odbioru robot

8.1.1 Dokonujacy odbioru robdt ocenia jakos¢ 1 ilosS¢ robot na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow

badan i pomiarow po wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

8.1.2 W przypadku, gdy wedtug oceny dokonujacego odbioru, wykonane roboty
pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu wykonywanych
robdt nie sg gotowe do odbioru Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawcg i
Inzynierem- Inspektorem Nadzoru wyznacza ponowny termin odbioru.

8.1.3 Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokot
sporzadzony wedtug wzoru okreslonego przez Zamawiajgcego (wg instrukcji
DP-T 14 wzor nr 9 dla odbiorow koncowych i wzér nr 9a dla odbiorow
ostatecznych), a w przypadku robot ulegajacych zakryciu zapis do dziennika
budowy.

8.1.4 Wszystkie zarzadzone przez dokonujacego odbioru roboty poprawkowe
powinny by¢ zestawione wedtug wzoru nr 10 Instrukcji DP-T 14.

8.20dbior robot zanikajqcych lub ulegajqgcych zakryciu.

8.2.1 Polega on na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji zanikajg lub ulegaja zakryciu.

8.2.2 Odbioru tych robdt dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy gotowosci do odbioru. Odbidr
powinien by¢ wykonany nie pozniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inzyniera
- Inspektora Nadzoru o gotowosci do odbioru.

8.2.3 W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Inzynier - Inspektor
Nadzoru zarzadza rozbiork¢ wykonanego elementu na koszt Wykonawcy lub tez
uznaje odchylenia jako wady trwate 1 dokonuje potracen zgodnie z ustaleniami
Instrukcji DP-T 14.

8.2.4 Decyzje odbioru, ocen¢ jakosci oraz zgode na kontynuowanie robdt
Inzynier - Inspektor Nadzoru dokonuje wpisem do dziennika budowy.
8.30dbior koncowy.

8.3.1 Polega on na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych robot oraz ustalenia
koncowego wynagrodzenia za ich wykonanie. Przedmiotem odbioru koncowego
moze by¢ tylko catkowicie zrealizowany obiekt (zakonczone roboty).

8.3.2 Catkowicie zakonczenie robot na obiekcie oraz jego gotowos¢ do odbioru
koncowego musi by¢ stwierdzona przez kierownika budowy wpisem do
dziennika budowy.

8.3.3 Wykonawca zobowigzany jest po uzyskaniu wszystkich badan i pomiaréw
zglosi¢ na piSmie do Inzyniera - Inspektora Nadzoru gotowo$¢ obiektu do
odbioru koncowego, a kopie¢ zgtoszenia przekaza¢ Zamawiajacemu.

8.3.4 Odbierajacy dokona odbioru koncowego robdt, jesli roboty zostaty
wykonane zgodnie z kontraktem.
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8.3.5 W przypadku stwierdzenia przez dokonujacego odbioru, ze jakos¢
wykonania catego obiektu lub jego elementu odbiega od wymagan ustalonych w
kontrakcie odbierajacy przerywa swoje czynnosci 1 ustala w porozumieniu

z Wykonawcg 1 Inzynierem- Inspektorem Nadzoru nowy termin odbioru.
Natomiast Wykonawca niezwlocznie przystgpi do wykonania robot
poprawkowych na wlasny koszt.

8.3.6 Odbior koncowy dokumentowany jest protokétem odbioru koncowego
wedlug wzoru nr 9 Instrukcji DP-T 14.

8.40dbior ostateczny

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuwaniem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych

w okresie gwarancyjnym.

9.Podstawa platnosci

9.1. Ceny jednostkowe podane w kosztorysie ofertowym sg cenami
obejmujacymi wszystkie koszty wykonania robot oraz zysk 1 ryzyko
Wykonawcy (bez podatku VAT).

Zaptata wynagrodzenia nast¢puje wg cen jednostkowych oraz elementow
rozliczeniowych wymienionych w kosztorysie ofertowym za rzeczywistg 1lo$¢
wykonanych i1 odebranych robot okreslonych szczegétowo w SST.

10.Przepisy zwigzane

1. Prawo Zamoéwien Publicznych

2. Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i1 wojewddzkich GDDP
Warszawa 1989 r wraz ze zmianami zawartymi w Zarzadzeniu nr 4 GDDP z
dnia 10 kwietnia 1992 r. oraz Zarzadzeniu nr 9 GDDP z dnia 14 maja 1993 r..

3. Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04.00

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczagce wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrka
elementow drég w zwigzku z:

Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym
450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.2Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1.

1.3Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbidrka:

Lp. Rodzaj robot rozbiorkowych

1. Obrzeza betonowego 8x20

2. Chodnikow

1.40kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczqce robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10gdlne wymagania dotyczqgce materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 skladowania,
podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

3.SPRZET

3.10gdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.28przet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drog moze byc
wykorzystany sprz¢t podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
D.01.02.04.00 — Rozbiorka elementdéw drog

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody ci¢zarowe,

- zrywarki,
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- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.10g0lne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ samochodami ci¢zarowymi
samowyladowczymi na odl. do 6 km.

5.WYKONANIE ROBOT

5.10gd0lne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2 Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli dokumentacja
projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okre§lony przewidziany odzysk materiatdbw. Roboty rozbidrkowe
mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub
przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie
stajg si¢ wilasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone

w SST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy 1 materiaty, ktore zgodnie z SST
stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementdéw drog znajdujace si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy
drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec

gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doly w miejscach, gdzie nie
przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2 Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych
robdt rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
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przewidzianych do powtdornego wykorzystania. Zaggszczenie — gruntu
wypehiajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni
powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okreSlone w SST D-02.00.00
,Roboty ziemne”.

7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen
jest:

1[dla kraweznika, obrzeza, ogrodzen - m (metr),

1 lnawierzchni, podbudow — m2,

[1[1znakdw, stupkow, wiat — szt.,

[ /dla faw z betonu — m3 (matr szescienny).

8.0DBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne’
pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) rozbidrki warstw nawierzchni:

b) rozbidrki kraweznikdéw, obrzezy 1 opornikdw:

¢) rozbiodrki chodnikow 1 zjazdow:

d) rozbiorki znakow drogowych:

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na

zimno ogdlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na

goraco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym 1 kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

b
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01.10

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE KAT. II-IV

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow w gruntach kat. III w
zwigzku z:

Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym
450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.2Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.

1.3Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1Wykop — budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego w postaci
odpowiednio uksztattowanej przestrzeni

powstate] w wyniku usunig¢cia z niej gruntu.

1.4.20dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do
budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.3Glebokos¢ wykopu — rdznica rzednej terenu i rzgdnej robdt ziemnych,
wyznaczona w osi wykopu

1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan
zageszczenia gruntu,

1.1.1Pozostate okreslenia podstawowe s3a zgodne 2z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami 1 z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.20gdlne wymagania dotyczqce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 pkt 1.5.
2.Materialy

Nie wystepuja

3.Sprzet

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D.00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 3.

Do wykonania wykopow 1 przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki ggsienicowe,

- fadowarki,
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4. Transport

Ogo6lne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST
D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w
nasyp oraz do wywozu poza teren budowy powinny by¢ stosowane samochody
samowytadowcze.

5.Wykonanie robaét

5.1Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5. Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow Wykonawca
powinien sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych terenu z

Dokumentacja Projektowa. Ponadto:

- za pomocg palikow wyznaczy¢ w terenie krawedzie skarp wykopdw na
przecigciu z terenem w miejscach zgodnych =z lokalizacja przekrojow
poprzecznych,

- usung¢ przewidziane do wykarczowania drzewa,

- zdja¢ humus.

5.2Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robdt ziemnych
powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgace minimalnej wartoSci wskaznika
zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach
zerowych rob6t ziemnych

Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa innych drog korpusu ruch ciezki 1 bardzo cigzki

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych nie spelniajg
wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed ulozeniem Kkonstrukcji
nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢
osiggniete przez bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajagcego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania
srodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje

Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.30dwodnienie pasa robét ziemnych

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzanie wod
opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
zawilgoceniem 1 nawodnieniem. Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty
ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich trwalg nieprzydatno$¢, Wykonawca
ma obowigzek usunigcia tych gruntow 1 zastgpienia ich gruntem przydatnym.
Koszt tych robot ponosi Wykonawca.
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5.4Wykonanie wykopow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp. Grunt nieprzydatny do wbudowania w nasyp wywiez¢ w
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Sposdb wykonania skarp
wykopdw powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robdt, a ich naprawa wynikajaca z nieprawidtowego ich wykonania niezgodnego
z Dokumentacjg Projektowa, obcigza Wykonawcg.

5.5Doktadnosé¢ wykonywania wykopow

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie moga r6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o + 10
cm a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi- 3 cm,

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz
10 jego warto$ci wyrazonej tangesem kata,

- maksymalna gleboko$¢ nierownosci na powierzchni skarpy wykopu nie moze
przekracza¢ 3 cm przy pomiarze

tatg 33 m.

6.Kontrola jakosci robot

6.10gdolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.02.00.01 pkt 6.
6.2Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji
projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie 1 wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych
w punkcie 5.2.

7.0bmiar robot

7.10gdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.02.00.01 pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.02.00.01 pkt 8.

9.Podstawa platnosci

9.10gdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.02.00.01 pkt 9.
9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopoéw w gruntach I obejmuje:
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zaladunek,

przewiezienie 1 wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiaroOw 1 badan laboratoryjnych , wymaganych w
specyfikacji techniczne;,

10.Przepisy zwigzane

PN-S-02205:1998 Drogi Samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania
Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.23.11/12

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm 1 6 cm w zwigzku z:
Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym
450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.2Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1.

1.3Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem 1 nawierzchni chodnika z kostki brukowe;j
betonowej gr. 6 cm na podsypce piaskowej gr. 5 cm.

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w
dwodch warstwach potagczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.50g0lne wymagania dotyczqce robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 1.5.

2.Materialy

2.10gdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i1 skladowania,
podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowe; w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne;.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pgknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna 1 szorstka, a krawedzie kostek
rowne 1 proste, wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm, dla kostek o
grubosci 80 mm,

2.2.3. Ksztatt, wymiary 1 kolor kostki brukowe;j

Tolerancje wymiarowe wynosza:



SST — Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym 450/30 przy
ul. Lipowej w Piszu

- na dtugosci [1113 mm,

- na szerokosci [J]3 mm,

- na grubosci [1[15 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany,
klinkierowy, grafitowy 1 brazowy.

2.2.4. Wytrzymato$¢ na $ciskanie

Wytrzymalo$¢ na $ciskanie po 28 dniach (srednio z 6-ciu kostek) nie powinna
by¢ mniejsza niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej
kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co
najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢é wymaganiom normy
PN-B-06250 [2] 1 wynosi¢ nie wigce] niz 4%.

2.2.6. Odporno$¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B - 06250 [2].Odporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach
zamrazania 1 odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:

- probka nie wykazuje pekniec,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie
zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.

2.2.7. Scieralno$é

Scieralno$¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
[1] powinna wynosi¢ nie wigcej niz 4 mm.

2.3Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez
dodatkow, klasy nie nizszej niz

»32,57. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712
[3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej
mieszanki betonowej, przy zalozonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek
brukowych powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow 1
barwnikow, zgodnie z receptg laboratoryjna.
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Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymatos¢, mniejsza
nasigkliwos¢ 1 wigksza odporno$¢ na niskie temperatury 1 dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie. Powinny to
by¢ barwniki nieorganiczne.

3.Sprzet

3.10gdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.

3.28przet do wykonania nawierzchni 7 kostki brukowej

nawierzchni z kostki brukowej nalezy wykonac recznie.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa
sztucznego..

4. Transport

4.10g0lne wymagania dotyczqce transportu

Ogob6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone s3
na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina tasma
stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

5.Wykonanie robot

5.10gdolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2Podloze

Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych stanowic¢
grunt piaszczysty — rodzimy lub nasypowy o WP [1[135 [7].

5.3Podbudowa

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.40bramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowac
krawezniki uliczne betonowel5 x 25 cm oraz obrzeza betonowe 6x20 cm 1 8x25
cm zgodne z dokumentacjg projektowa.

5.5Podsypka

Podsypka cementowo-piaskowo o stosunku 1:4.

Grubo$¢ podsypki cementowo — piaskowej dla nawierzchni drogi 1 wjazdéw po
zageszczeniu powinna wynosi¢ Scm . Podsypka piaskowa pod nawierzchnie
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chodnika o grubos$ci po zageszczeniu 10 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zageszczona 1 wyprofilowana.

5.6Uktadanie nawierzchni 7 betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnos¢ ksztalttéw 1 kolorow produkowanych kostek, mozliwe
jest utozenie dowolnego wzoru.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposéb, aby szczeliny migdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢
powierzchni¢ ulozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub
mechanicznych i1 przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory
ptytowe z oslong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem 1 zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku §rodka 1 jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno
uzywac walca.

Po wubiciu nawierzchni nalezy uzupeli¢ szczeliny piaskiem 1 zamie$¢
nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypeklieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6.Kontrola jakosci robot

6.10gdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.
Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zagda¢ od producenta
wynikow biezagcych badan wyrobu na Sciskanie. Zaleca si¢, aby do badania
wytrzymatosci na Sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkeji
dziennej ok. 600 m2 powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrdb w
zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia
Inzynierowi do akceptacji.

6.3Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z
dokumentacjg projektowa 1 odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkow
poprzecznych 1 podluznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci wykonania z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

- pomierzenie szerokos$ci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) 1 kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nierownosci podtuzne nawierzchni mierzone latg zgodnie z normg BN-68/8931-
04 [8] nie powinny przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja 0,5%.

6.4.3. Grubos$¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny
przekracza¢ 10% cm.

6.5 Czestotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki
brukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni
wykonanych rob6t. Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych
wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m2
nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7.0bmiar robot

7.10gdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowe;j kostki brukowe;.

8.8. odbior robot

8.10golne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.20dbior robot zanikajqgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robdét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
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- przygotowanie podtoza,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.

Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.Podstawa platnosci

9.10gdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogbélne” pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),

- dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

- utozenie 1 ubicie kostki,

- wypehnienie spoin,

- przeprowadzenie badan 1 pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10.Przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie S$cieralno$ci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania

1 ocena zgodnos$ci

5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw 1 zapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég,

ulic, parkingow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano
grafem 1 tata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.09.01.01

ZIELEN DROGOWA

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i
pielegnacjg trawnikéw w ramach zadania
Koncepcja zagospodarowania dzialki oznaczonej numerem geodezyjnym
450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wym. w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z: Koncepcja zagospodarowania dzialki oznaczonej
numerem geodezyjnym 450/30 przy ul. Lipowej Piszu

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace
roslinom prawidlowy rozwdj.

1.4.2. Nasiona traw — nasiona z gwarantowang sitg kietkowania .

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania 1
sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Ziemia urodzajna

[ ziemia pozyskana 1 dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta Kkorzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najczgsciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z
nasion r6znych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad
gatunkowy, klas¢, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢
kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem
chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy
zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem 1 zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00
,»Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania trawnikoOw powinien wykazac
si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu:
-161-
glebogryzarek, ptugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,
kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,
sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowe;,
koparki),
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialdow do wykonania nasadzen

Transport moze odbywac¢ si¢ dowolnymi srodkami

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sg
nastepujace:
- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
- teren powinien by¢ wyrownany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rOwng warstwg 1 wymieszana z
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem
walem - kolczatka lub zagrabic,
- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,
- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem
kolczatka,
- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu
ostatecznego wyrdwnania 1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania
wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna juz
nie stosowa¢ watu gladkiego, mieszanka nasion trawnikowych moze by¢
gotowa.

5.2.2. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:
- 1 pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie
wysoko$¢ okoto 10 cm,
- [1  nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby
wysoko$¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do
12 cm,



SST — Koncepcja zagospodarowania dziatki oznaczonej numerem geodezyjnym 450/30 przy
ul. Lipowej w Piszu

- [ ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-
miesigcznym  wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla
warunkéw  klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwszag potowe
pazdziernika),

- 1 koszenia trawnikéw w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac
czesto 1 w regularnych odstepach czasu, przy czym czgsto$¢ koszenia i
wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- O chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac¢ r¢cznie; Srodki
chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duza ostroznoscia
1 dopiero po okresie 6 miesi¢cy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w
ciggu roku. Mieszanki nawozoéw nalezy przygotowywac tak, aby trawom
zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

- [1  wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- O od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu 1
fosforu,

- O ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor 1
potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- [ oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

~ [ okre§lenia ilosci zanieczyszczen (w m’),

- [1  pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- O wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci
warstwy rozscielonej ziemi,

- [ 1lo$ci rozrzuconego kompostu,

- [J  prawidtowego uwalowania terenu,

- 1 zgodnos$ci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji
projektowe;,

- [ gesto$ci zasiewu nasion,

- 1 prawidlowej czgstotliwosci koszenia trawnikow 1 ich odchwaszczania,

- [ okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- 0 dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt mate; gestosci
wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikdéw dotyczy:
- [ prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,.tysin”),
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- [1  obecnosci gatunkoOw nie wysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robaét

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:
~ [ m® (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m”® trawnika obejmuje:
- 1 roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej,
rozscielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- [0  zakladanie trawnikow,
- 0 pielegnacj¢  trawnikdéw: podlewanie, koszenie, nawozenie,
odchwaszczanie.



