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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotemn niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z zagospodarowaniem terenu osiedla pomigdzy ulicami Lipowg i Rybacka w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczepdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robot w ramach zagospodarowania
terenu osiedla pomiedzy ulicami Lipowg i Rybacka w Piszu. objetych szczegolowymi specyfikacjami technicznymi i obejmuja

1. D000000 WYMAGANIA OGOLNE str. 1-13
2. D101.01 ODTWORZENIE TRASY [ PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH str. 14-17
3. D-010204 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG str. 18-21
4 D040101 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA siT. 22-26
5. D-040400 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE str. 27-34
6. D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE str. 35-37
7. D-0404.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO str. 38-41
8§ D-050323 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWE] str. 42-45
9. D-0801.01 KRAWEZNIKI BETONOWE sir. 46-52
10. D-0802.02 CHODNIKI Z BRUKOWE] KOSTKI BETONOWE] str. 53-57
11. D-0803.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE str. 58-62
12. D09.01.01 ZIELEN DROGOWA str. 63-71

1.4, OkreSlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nicbedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
cze$é stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny hub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas lerenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obslugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoriczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyl z ponumerowanymi slronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i
innej korespondengji technicznej pomiedzy Inzyniereny Kierownikiem projektu, Wykonawca 1 projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanic robot i administrowanie kontrakiem.

1.4.7. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kicrowania robotami i do wystgpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawicrzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobera ich polaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu wlozenia w nim konstrukgji nawierzchni.

1.4.13. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lib inne aboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacia projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
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1.4.16. Nawicrzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzed od ruchu na podioze
gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu rachu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiaZaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa scieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozloZenie naprezei w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nicrownosci podbudowy tub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorma cz¢s¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z
Jjednej tub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkgji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody, mirozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe miozoochronng, odsaczajacy lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych grnuntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa shrzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznic pionowego przekroju w osi drogi lub obicktu
mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przcprowadzenia rachu publicznego na
okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnoéé - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancyi
nic zostal okreslony - z przeci¢inymi tolerancjami, przyjmowanyni zwyczajowo dia danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydziclony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze téwnicz obejmowac feren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czegéé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnic do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - goéma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24, Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkic polecenia przckazane Wykonawcy przez InZzyniera/Kierownika
projekin, w formie pisemngj, dotyczace sposobu realizacii robét tub innych spraw zwiazanych 2 prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projcktant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - komplcksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Iub  calkowila
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istnicjacego polaczenia.

1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cicku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalma - element érodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnicnie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad dolina, bagno, rzeka, selak wedrowcek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad droga, kolej,
rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacj, charakierystyke i
wymiary obicktu bedacego przedmiotem robot.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym w czasic
realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w koiejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.33. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne migjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czeSC terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - cze$é przedsicwzigeia budowlanego, stanowiaca odrgbna calos¢ konstrukcyjng lub technologiczng,
zdolng do samodzielnego petniemia funkgji techniczno-uzytkowych. Zadanic moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczetistwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzynicra/Kierownika projektu.
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1.5.1. Przckazanie terem budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizaci¢ i wspélrzgdne punktow glownych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbiorn
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projekiowa bedzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa;
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, kidre stanowia przetargowa dokumentaci¢ projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawcza (techniczna) i zostany przekazane Wykonawcy.,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej,
wraz z inwentarvzacja powykonawcza..

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kicrownika
projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiaznjace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumeniacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznoéci wymieniona w
.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,.Ogdlnych warunkach umowy™). ‘

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzynicra/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beds zgodne 2 dokumentacja projektowa i SST.

Dane okrelone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od kidrych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialy tolerangii.

W przypadku, gdy maierialy lub roboty nie beda w peini zgodne 2 dokumentacja projekiowa lub SST 1 wplynic 10 na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a clementy budowli rozebrane i wykonane
ponowni¢ na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenic budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
7. odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robodt w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji rachu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projekiu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshigiwal wszystkie tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace takic jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly. itp., zapewniajac w ten spos6b bezpieczeristwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznogci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez InZyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysiapienia do robt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczecien w sposéb uzgodniony 2
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenic, w miejscach i ilociach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, kidrych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez. Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuie si¢, Ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpicczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spelecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z InZynicrem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierenv/Kierownikiem projektu.
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Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kicrownika
projektu, tablic informacyjnych, kiérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, z¢ jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasic wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znag i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturainego.
W okresie trwania budowy i wykaniczania robét Wykonawca bedzie:

a) Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) Podcjmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenic i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla osob fub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiemego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) Zanieczyszczeniem zbiornikow i cickow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) Zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) Mozliwoscia powstania pozani.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozZarowe.

Wykanawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beds skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia

Materialy, ktre w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nic dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o sigZeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajacq brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na Srodowisko.

Materialy, kiore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasic robdt, a po zakonczeniu roboét ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycic tych materialéw od wlasciwych organéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, 1o konsckwencje tego ponicsie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnoici publiczngj 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powicrzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
ilp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przce
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacii i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przeloZenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposdb
powodujacy minimalne niedogodnosci dia mieszkariodw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosei i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nic bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowag si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposaZenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kicrownika projektu. Inzynier/Kicrownik projekiu moze polecic, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéow zostaly
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodunjace nadmierme obciazenie osiowe nic beda dopuszezone na $wiczo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzic odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych.
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjaine oraz sprzet i odpowiednia odziez.
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i
sa uwzglednione w cenie kontrakiowe;.

1.5,11, Ochrona i utrzymanic robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia wiywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projekeu.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej clementy byvly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu cdbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanic si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwick sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przesirzegaé praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnoénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen
uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzic informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikagji dostarczongj przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadanc roboty, beda obowiagzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nic postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy
i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia 1
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powoetanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedioZone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkic wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloei o znaczeniu geologicziym lub
archeologicznym odkryte na terenic budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawea zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/iub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacymn i
Wykonawca ustali wydhuzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokosc kwoty, o kiora nalezy zwigkszyC cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujq realizacie)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 . Zaplecze Zamawiajacego™.
2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi lnzynierowi/Kicrownikowi projektu do zatwicrdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego
Zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materialow.
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Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego 7rodia
uzyskaja zatwierdzenic.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, 7e materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w
sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialéw ze zrodel
micjscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kicrownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacyi Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
cksploatacii, organow administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow pochodzacych ze
7rodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialéw micjscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkdad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazar
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione
w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nicodpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zioZzone w migjscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewariosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Kaidy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego, nieprzyjeciemm, usuniciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie¢ materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiahy, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badaf wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj maieriatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skiadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z
Inzynicrem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenta ich
wlasciwoéci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawg do akceptacii okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzic przeprowadzat inspekcje wytwomi, muszz by¢ spelnione
nast¢pujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasic
przeprowadzama inspekcii,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa si¢
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

¢y Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nienalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeii i badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynic takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymicnionych wyZej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajnosC sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami olmlonynu w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawcy lub wynathy do wykonania robot ma byc utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kople dokument6w potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane pmaplsalm

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inzyniera/Kierownika projekiu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, kidre nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonym: w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazamiach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odnicsieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametrow technicznvch. Srodki transportu nie spefniajace tych
warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkedzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenic robdt zgodnie z warunkami wmowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca Jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementéw robot
zgodnic z wymiarami i 1zgdnvmi okreSlonymi w  dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inzyniera/Kicrownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuniete przez Wykonawce na wlasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/ Kierownika projekta.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosei za ich dokladnosé.

Decyzje Inzynicra/Kierownika projcktu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialow i elementow robdt bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takZze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektn uwzgledni wyniki badan materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkciji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywaijace
na rozwazang kwesti.

Polecenia Inrzyniera/Kierownika projekiu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym przez
Inzyniera/Kicrownika projektu, pod grozbq zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowal i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakos$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresti¢, zamicrzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogdlng opisujaca;

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanicm robét,

- sposéb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli {opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
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—  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych.
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korckt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu,

b) czesé szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami techniczmymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontroine,

— rodzaje i ilo§¢ érodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp..

—  sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanic urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegolnych elementoéw
robdt,

—  sposdb postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowicdzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni odpowicdni system
Kkontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobicrania probek i badan
materialéw oraz robot.

Przed zatwicrdzeniem systemu kontroli InZynier/Kicrownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, 7¢ poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajaca stwicrdzenie,
7¢ roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumeniacji projekiowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$é sa okreslone, w SST, normach ¢ wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kicrownikowi projektu $wiadectwa, 7e wszystkic stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemnc informacje o jakichkolwiek niedociagnicciach
dotyczacych urzadzeti laboratoryjnych, sprzglu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniccia te beda tak powaine, z¢ moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynicer/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigeia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$C tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobicrane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wazystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobicrania prébek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakoeptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza, watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawcg usuni¢te lub ulepszone z wiasng)
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceplowane
przez Inzynigra/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminic pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projcktu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badari jak najszybcicj,
nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynicrowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kicrownik projekiu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w migjscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac zgodnos¢ materialow i robét z wymaganiami SST na podstawic wynikow wlasnych
badan kontrolnych jak i wynikow badar dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Z¢ raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢
wylacznic na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robdt z dokumentacja projektows i SST. Moze rowniez
7leci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powt6rnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, kiore posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, 7e zapewniono zgodno§¢ z kryteriami techniczmymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Normg lub
— Aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskicj Normy, jeZeli nie sa objete
certyfikacjg okrestong w pkt 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dia ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkly przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projeknn,

Jakickolwiek materiaty, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowiaznjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebicgu robot, stanu bezpieczenstwa tudzi 1
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzicnniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kiora dokonala zapisu, 7z
podaniem jej imicnia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i InZzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projckiowe).

~ date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robdt,

- terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegolnych elementdw robdt,

—  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projekiz,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

~  zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych odbiorow robot,

~  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

~  zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentaci projektowe),

~ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

—  dane dotyczace jakoéci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan 2 podaniem, kto je przeprowadzal,

~  wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/K icrownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kicrownika projcktu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska,

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nic jest
jednak strona umowy i nic ma uprawnien do wydawania polecesi Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementdw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Drienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaft Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymicnionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacie zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
¢) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowic.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu edpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwick z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formic przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
Zyczenic Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po piscmnym powiadomieniu InZyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmnicj na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedy wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenic (opuszczenic) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nic
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot. Bledne danc zostana poprawione wg instrukcyi
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigezng platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowic lub oczekiwanym przez Wykonawee i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dlugosci i odlegioéci pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda obmicrzone pozlomo wzdinZ linii osiowe;.

Jeshi SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczcj, objgtosci beda wyliczone w m ? jako dhugoé¢ pomnozona
przez sredni przekrd;.

Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie 7 wymaganiami SST.

1.3. Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasic obmiaru robdt beda zaakceptowane przcz
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszysikie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac
to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzynicra/Kierownika
projekta.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasic ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcic ksiazki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiarow.
ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) Odbiorowi robot zanikajacych t ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi cze$ciowemmu,
¢) Odbiorowi oslatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roh6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalngj ocenic ilosci 1 jakosci wykonywanych robot, ktdre w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasic umozliwiajacym wykonanic ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ dangj czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dzienmika budowy i jednoczesnym
powiadomientem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3
ni od daty zgloszenia wpisem do dzicnnika budowy i powiadomicnia o tym fakcic inzymera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 iloé¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kicrownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesSciowy

Qdbidr, czgéciowy polega na ocenie ilosct 1 jakosel wykonanych ¢zesci robdt. Odbioru czgsciowego robot dokomuie si¢ wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior astateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomicniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projcktu.

Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projekiu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o kiorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawic przedlozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, occnic wizualngj oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa 1 SST.

W toku odbioru osiatecznego robot komisja zapozna si¢ 7 realizacja vstalen przyjetych w irakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakrycin, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupelniajacych w warstwie scieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, koinisja przerwie swoje czyanosci i ustali nowy tcrmin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoinych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniciszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokol odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygolowa¢ nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionyini zmianami oraz dodatkows, jedli zostala sporzadzona w trakeie realizacji
Umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podsitawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamiennc),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialéw zgodnie z SST 1 ew. PZ],

7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawic wszystkich wynikdw badatt | pomiardw zalaczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (rp. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,

oéwictlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlasciciclom mrzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstale] w wyniko geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe fub wapehiajace beda zestawione wg wzor ustalonego przez
Zamawiajacego.
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Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyiny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciemn wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistrialych w okresie gwarancyjnym.

Qdbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,Odbi6r ostateczny robot™,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalons dla dangj
pozycii kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosziorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkic czynnosci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanic, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  wartos¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
— wartosS¢ pracy sprz¢lu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i rvzyko,
— podatki obliczone zgodnic z obowiazujacymi przepisanmi.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlaych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objardy, preejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienic z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacii ruchu na
czas trwania budowy, wraz. z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wictlenia zgodnic 7 wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzicrzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(H) tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji rachu obegjmuje:
(a) oczyszczanie, przestawicnie, przykrycie i usunigcic tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci michu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje;
(a) usunigcie wbudowanych materialéw 1 oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péznigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenic Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Uslawa z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 6
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Zagospodarowanie terenu osiedia
pomiedzy ulicamiLipow3 i Rybacka w Piszu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegotowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
swiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdw wysokoéciowych w zagospodarowania terenu osiedla pomigdzy ulicami
Lipowa j Rybacka w Piszu.
1.2, Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przcbicgu trasy drogowej oraz polozenia obicktow inzynierskich w
ramach zagospodarowaniem terenu osiedla pomiedzy ulicami Lipowa i Rybacka w Piszu.

1.3.1. Odtworzenic trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres roboi pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punkiow wysokosciowych wehodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) vzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenic dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenic przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualng odtworzenie.

1.4. Okrelenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne rasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowce oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robit
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania detyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2,

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci ckolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczong poza gramica robot ziemnych, w sasiedztwic punkidw zalamania trasy, powinay miec
srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punkiéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0.08 m i dhugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istnigjacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm 1 dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

wSwiadki” powinny mie¢ dlugo$¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1, Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzgt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry, - tyczki,
— niwelatory, -~ laty.
— dalmierze, -~ tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokltadnodci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 .Wymaganta ogdlne” pkt 4.
4,2, Transport sprz¢tu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przcja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez. Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt,

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacic 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtownych trasy i (lub) reperdéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzic¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 7e rzeczywiste rzgdne terenu istotnie rézni sig od rzgduych okreslonych w
dokumentacji projektowe;j, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonic nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiednicj decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rézmnic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projekiowe;j i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczef powinny by¢
zaakceptowane przez InZzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasic trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawcee $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych fub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicy robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowey, a takze przy
kazdym obiekcie inZynierskim.
Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenic plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowe; 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy
drogowe;j. O il brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez InZzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresiac z taka dokladnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od
4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraZne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyerenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacie projektows oraz inne dane peodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projcktowe;.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz ni¢ rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokuwmentacji projektowej nic moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okredlenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wicchy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosc migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksziattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmnicj
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przckrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6ine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych naleZy prowadzi¢ wediug
ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady cbmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzongj trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania og6lne” pki 8.
8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbidr robdt zwiazanych z odtworzenicm trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw
geodezyjnych fub protokohy z kontroli geodezyjnej, kiore Wykonawca przedkdada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
~  sprawdzenie wyznaczenia punktow gloéwnych osi trasy i punktoéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
~ wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punkiéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycii, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukgja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

WA —

e
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Zagospodarowanie terenu osiedla
pomie¢dzy ulicamiLipowa i Rybacka w Piszu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaci technicae) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiérka elementéw drog w ramach zagospodarowania terenu osiedla pomi¢dzy ulicami Lipowsg i Rybacka w
Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja technicna jest stosowana jako dokument preetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robot objetych SST

Uslalema zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbidrka:

Rozebranie nawierzchni z plyt drogowych betonowych. Z plyt grub. 15cm, wypelnienie spoin plasklem 800 m’
Rozebranie kraweznikow. Krawezniki betonowe o wym. 15x30cm na podsypee piaskowej —340 m’

Rozebranie chodnikow, wysepek przystankowych i przej$é dla picszych. Plyty betonowe 35x35x5cm na podsypee
piaskowe] — 630 m

» Rozebranic krawgznikéw wtopionych i obrzezy trawnikowych. Obrzeza 6x20cm na podsypee piaskowej — 640 m’

Y VY

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podanc w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drég, ogrodzefi i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzynicra:

— spycharki, — samochody cigzarowe, — pily mechaniczne,

—  ladowarki, - zrywarki, - frezarki nawierzchni,
— zurawie samochodowe, — mioty pneumatyczne, — koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2, Transport materialow z rozbiorki

Material z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drog, ogrodzen obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymicnionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej hub/i rozbiorkowej, InZynier moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w kiorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte 7 terenu budowy.

Doty (wykopy) powslale po rozbidrce clementéw drog, ogrodzen i przepustéw znajdujace sig w miejscach, gdzie zgodnie
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczong. W szczegdlnosct nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnic¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu olaczajacego terentt i zagescic zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 , Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,»Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rezbidrkowych

Kontrola jakoéci robét polega na wizualnej ocenie kompletnoéci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powldrnego wykorzystania.

Zageszczenie grantu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robdt zwiazanych z rozbiorka clementéw drég i ogrodzen jost:
dla chodnika - m* (metr kwadratowy),
—  dla kraweznika, opornika, obrzeza, ogrodzefi, - m (metr),
~  dla znakéw drogowych - szt. (sztuka)
dla przepustow pod wiazdami —m (metr biezacy)

. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 8.

@0

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogblne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmugje:
2) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikéw:
— odkopanic kraweznikéw, obrzezy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniern,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
— zaladunek i wywiezienie materiata 7 rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrka chodnikéw:
—  reczne wyijecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialow chodnikowych,
— ew. przesortowanic matetiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
—  zaladunck i wywiczienie materiatéw z rozbiork,
— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
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¢) dla rozbiérki przepustéw:

- odkopanie i wydobycie rur wraz z fundamentem,

— ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, 7 woZeniem w stosy na poboczu,
— zaladunek i wywiczienie materiatow z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla demontazu znakoéw drogowych

- demontaz tablicy znaku drogowego

- odkopanie i wydobycie shupka :maku drogowego

- oczyszezenie 1 zabezpieczenie elementéw znaku przed zniszczeniem
- przewiezienic w miejsce wskazane przez Inwestora

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2.PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3.PN-D-56002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogélnego stosowania
5.PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
6.PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rGwnoramicnnc

7.PN-H-93402 Katowniki nicréwnoramicnne stalowe walcowane na goraco

8.BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglyrn 1 kwadratowym

9 BN-77/8931-12 Oznaczenic wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Zagospodarowanie terenu osiedla
pomiedzy ulicami Lipowai Rybacka w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przediiotem niniejszej szczegolowe) specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbior robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego w ramach zagospodarowania
terenu osiedla pomiedzy ulicami Lipowg i Rybacka w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymicnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robit objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryla
przezmaczonego do utozenia konstrukgji nawierzchni w ramach zagospodarowania terenu osiedla pomiedzy ulicami Lipowa, i
Rybacka w Piszu — Profilowanie i zageszczanic - 3022 m?, koryto gi. 20 cm — 3022 m’.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-
00.00.00 . Wymagania ogélne” pki. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 .. Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
—  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Lnzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podioza z zastosowanicm spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
—  walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 .- Wymagania ogolne™ pkt. 4.
4.2. Transport materialéw
Wymagania dotyczace transportu materialow podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt. 4.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 »-Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do rob6t
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesnicjsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podioza, jest mozliwe wylacznic za zgoda Inzyniera, w korzysinych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niczwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planic i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow hub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie sznurkéw Iub linck do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigkszych, niz, co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzone s3 roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé rgeznic, gdv jego szerokosC nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez InZyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie 7 ustaleniami dokumentacji
projcktowej i SST, tj. wbudowany w nasyp tub odwieziony na odklad w migjsce wskazanc przez InZyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zag¢szezanic podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z¢ wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istnicjace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowanicm byly, o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projekiowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowaria,
Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakoeptowana przez Inzynicra, dowieZ¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania ocbowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagescié warstwe do uzyskania wartoéci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowac rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzynicra.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zapeszczanic podloza nalezy
kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od podancgo w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy
okreglaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podioza (1)

[ Strefa korpusu | Minimalna wartoéé I, dla; Ruch mniejszy od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wiorny modul odksztalcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtomego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotnoé¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymainej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmierym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inryniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiermemu zawilgoceniu, o do ukladania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopicro po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnic zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenic
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogéine zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne”, pkt. 6.
6.2. Badania w czasie robdt
6.2.1. Czestotliwo$c oraz zakres badan 1 pomiardw

Czestotliwoéé oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podloza podaje tablica 2.
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Tablica2.  Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegolnienic badan i pomiarow Minimalna czgstotliwos¢ badan i poriardw
1 | Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 1 Spadki poprzeczne ” 10 tazy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
Uksztaltowanic osi w planie <0 100 m
7 | Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podloza | w 2 punktach na dzienngj dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m°

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 ulksztaltowania ost w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych lukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)
Szeroko$é koryla i profilowanego podloza nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowane] o wigeej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3. R6wnos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04
[4].

Nierdéwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierdwnosci nic mogg przekraczac 20 mm,

6.2.4. Spadki poprzcczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roézmice pomicdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac -+1 c¢m, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planic

0% w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowangj o wigeej niz + 3 cm dla autostrad 1 drog
ekspresowych tub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszezenie koryla (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryla i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 {5] nic powinien by¢ mnigjszy
od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutow odksztaloenia, to wartosC stosunku
wtérnego do pierwotnego moduhi odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2.2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania naleZy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢
réwna wilgotnoéci optymalngj z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaznja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢é naprawione przez spulchnienie do glebokosci, co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie
nowego materiat bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogdine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”™ pkt. 8,
Roboty uznaje si¢ 7a wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowanitem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt. 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— pracc pomiarowe 1 Toboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem.
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasvp.
— profilowanie dna koryta lub podioza,
— 7ageszCzenie,
— utrzymanie korvta lub podioza,
— przeprowadzenic pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-BH4481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu

2. PN-/B06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przcz
obciazenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

Zagospodarowanie terenu osiedla
pomiedzy ulicami Lipow3ai Rybacka w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacii techniczngj (SST) sa wymagania ogblne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych w ramach zagospodarowania terenu osiedla
pomigdzy ulicami Lipowg i Rybackq w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot wymicnionych w pkt. L. 1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] w ramach przebudowy zagospodarowania terenu osicdla pomigdzy
ulicami Lipowq i Rybacka w Piszu i obejmuja SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuije sie, zgodnie z ustaleniami pedanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [31].

D-04.04.02 Podbudowe z kruszywa lamanego

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalne) wilgomosci
kruszywa o wiasciwie dobranym uziamieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rohot
Ogdlne wymagania dotyczace 1obot podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogdlne”™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczacych
poszczegolnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturainego stabilizowanggo mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziamienie kruszywa
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Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziamienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwows
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3
gruboéci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslonc w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegdlnienie Kruszywa naturalne Badania
Wiasciwodci Podbudowa wedlug
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawartoéé ziam mnigjszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 od2do 12 PN-B-06714 -15 {3]
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigce] niz 5 10 PN-B-06714 -15 [3]
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych 15 45 PN-B-06714 -16 [4]

%{m/m), ni¢ wigce] niz

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, %o(m/m), nic wigcej

L . : PN-B-04481 [1]

5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda 1 0d30do70 | od 30 do 70 BN-64/8931-01 [26]

lub 11 wg PN-B-04481, %

6 | Scierainoé¢ w bebnie Los Angeles
a) scicralnosc catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej

niz 35 45
b) scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw, nie 30 40 PN-B-06714-42 [12]
wigcej niz
7 | Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz. 25 4 PN-B-06714-18 [6}
8 | Mrozoodporno$é, ubytek masy po 23 cyklach zammazania, PN-B-06714-19 {7]
%(m/m), nie wigcej niz 5 10
9 | Rozpad krzemianowy i zelazawy lacznie, % (mvm), nie PN-B-06714-37 [10]
wigcej niz i ) PN-B-06714-39 [11]
10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs, %o(m/m), PN-B-06714-28 [9]
NIC WIGCEe) hiZ 1 1
11 | Wskaznik noéno$ci w,,; mieszanki kruszywa, %, nic
mnicjszy niz:
a) przy zageszczeniu I > 1,00 80 60
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 - PN-S-06102[21}

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje si¢:
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajaca stosuje sig:
~  piasck wg PN-B-11113 [16],

2.3.6. Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 {20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania oglne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprz¢tu:
a) mieszarck do wytwarzania micszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) rowniarek albo uktadarck do rozkiadania micszanki,
¢) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W micjscach trudno dostgpnych powinny by¢
stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4,1. Ogoine wymagania dotyczace transportu

QOgolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2, Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszanicm z innymi materiatami, nadmiermym wysuszeniem i zawilgocenicm,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinmo spelniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podloza” i SST D-(2.00.00 . Roboty zicmne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlosu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dy
dgs

<5 ¢8)

w ktérym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziar warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
¢ - wymiar boku oczka sita, przez ktére przcchodzi 85% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceplowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenic palikoéw lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie szmrkow lub linck do wytyczenia robdt w
odstepach nie wiekszych, niz co 10 m. Nie ma potrzeby stosowania geowlokniny,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre$lonym uziamieniu i wilgotnodci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwaraniujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sig
wylwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakgji na drodze. Micszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na micjsce wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4, Whbudowywanic i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwic o jednakowej grubosci, takie), aby je) ostateczna grubos¢ po
zageszezeniu byla rowna gruboséci projektowancj. Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigeej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnei, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej 0 20% jej wartosci, micszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiemiie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika
nos$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to, co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem 1obdt,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w cetu:
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—  stwierdzenia czy sprzet budowlany do micszania, rozkiadania i zaggszczania kruszywa jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie Ju/mym, koniecznej do uzyskania wymagancj grubosci warstwy po
zageszczeniu,

- okreslenta liczby przej$é sprzctu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uZzyé takich materialéw oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania i
7ageszezania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosic od 400 do 800 m”.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w migjscu wskazanyin przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie, Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Tnzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapicniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacji materialow. Badania e powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci
okreslone w pkt 2.3 ninigjszej SST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pormiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$é oraz. zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
- . . Maksymalna powierzchnia
Minimalna liczba badan na .
. s . N - | podbudowy przy-padajaca na
Lp. Wyszczegolnienie badan dziennej dzialce roboczey) jedno badanie (mjga
1 | Uziarnienic mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenic warstwy 10 probek na 10000 m’
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dia kazdej parti kruszywa i przy kazdej zmianic kruszywa

6.3.2. Uziamienie mieszanki

Uziarnienie rmicszanki powinng by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposdb
losowy, 7 rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezace przekazywane Inzynierowi,

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnoéci optymalnej, okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1} (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreélic wediug PN-B-06714-17 {5).

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszezenic kazdej warstwy powinno odbywacé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg
BN-64/8931-02 [27] i ni¢ rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedlug zalecen Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego modulu £,
do pierwotnego modutu odksztalcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
£z
E,

< 22

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowa¢ oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci InZynicra,
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6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwo$c oraz zakres pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa siabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegoinienic badar i pomiarow Minimalna czgstotliwosé pomiardw
1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwno& podhuzna ¢0 20 m 1ata na kazdym pasie ruchu
3 | RoOwnosc poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rzgdne wysokosciowe co0 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie*’ co 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podezas budowy: w 3 punkiach na kazdej dzialce robocze), tecz nie rzadzig) niz
raz na 400 m’ Przed odbiorem: w 3 punktach, locz nie rzadziej niz raz na 2000 m’
8 | Noénos¢ podbudowy:
- moduf odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- UEIECIC SPrezysie ¢o najmuicj w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych tukoéw
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokoéé podbudowy nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezace), o co
najmmiej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentagji projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg atg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 {28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekracza:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i hukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 0.5 %.
6.4.5. Rzegdne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanic osi podbudowy i ulepszonego podioza

05 podbudowy w planie nic moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowangj ¢ wigeej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubost podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowane) o wigeej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dia podbudowy pomocniczcj +10%. -15%.

6.4.8. Nosnosc podbudowy

— modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
~  ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 {29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o _ )
7 kruszywa o Wekaznik o Minimalny moch odksztatcenia mierzony plyta o srednicy
wokazniku woes | zageszczenia I nie M;‘k.sylf;a;‘;‘;‘l'i‘fe 30 om, MPa
nie mnicjszym MNIgjSZY Tz Sprezyst mm m,
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego obcigzenia E, | od drugiego obciazenia E,
60 1,0 1,40 1,60 80 120

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre$lonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci, co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtérnie zaggszczone. Dodanie
nowcgo materiahn bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mnicjsza od szerokosci projektowang) o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnicnie warstwy na pelna
erubosé do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie mateniatu i powlorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnicnie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzjg
Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane 1 ponownie zageszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pormniar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlagciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli noénoé¢ podbudowy bedzie mnicjsza od wymagangj, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niczbedne do
zapewnienia wymagangj nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesic Wykonawca podbudowy tytko wtedy, gdy zanizenie nos$nosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonaweg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, OgbIne ustalenia dotycziace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowq 1 m” podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11.  PN-B-06714-39
12, PN-B-06714-42
13.  PN-B-06731
14. PN-B-11111
15, PN-B-11112
16. PN-B-11113
17.  PN-B-19701
18. PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20. PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22, PN-S896023
23.  PN-8-96035
24, BN-88/6731-08
25.  BN-84/6774-02
26. BN-64/83931-01
27. BN-64/8931-02
28, BN-08/8931-04
29.  BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIiM - Warszawa 1997.

Gnunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obevch
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic skladu ziamowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziam

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic zawartosci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowg
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiccowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania technicme
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mingralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasck
Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnoéei
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe, Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thocznia kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przez

obciazenie pivta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografen: 1 latg
Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Zagospodarowanie terenu osiedla
pomiedzy ulicamiLipowa i Rybacka w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedimiotem ninicjszej szczepdlowej specyfikacii technicangj (SST) sq wymagania ogdine dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanege mechanicznie w ramach
zagospodarowania terenu osiedla pomi¢dzy ulicami Lipowa i Rybacka w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywanicm podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach zagospodarowania terenu osiedla pomigdzy uwlicami Lipowd i Rybacka w
Piszu i obejmuja:
Warstwa o gr. 10 cm: - 3022 m*

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszezone) mieszanki, ktora
stanowi warstwe nos$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-04.04.00 . ,Podbudowa z kruszyw. Wymagamia ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogobine wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa 2
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢
mieszanka piasku lub Zwiny, spetniajaca wymagania niniejszej specyfikacii.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowancgo mechanicznie powinna by¢
micszanka piasku, mieszanki i/lub 7wirn z dodatkiem kruszywa lamanego, spelniajaca wymagania niniejszych specyfikacji.
Kruszywo lamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziam zwiru lub kamieni narzutowych atbo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziamienie kruszywa

Uziamienic kruszywa powinno by¢é zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.2,
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Migszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 , Podbudowa 2 kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt. 5.3. Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem tub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ., Podbudowa 2 kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidriano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, »godnie z zasadami okreslonymi w SST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.5.

5.6. Utrzymanic podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosct robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiandw kontrolnych w czasie robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwosc oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pki 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadr.) wykonangj i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego stabiliz mech,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej. Cena wykonania 1 m’” podbudowy cbejmuje:

— pracc pomiarowe i roboty przygotowawcze, —  7ageszezenie rozlozonej mieszanki,

— oznakowanie robdt, - przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza, okreslonych w specyfikacji technicznej,

~  przygotowanie migszanki z kruszywa, zgodnie z recepta, — utrzymanie podbudowy w czasie robot.

~ dostarczenic mieszanki na migjsce whudowania,

— rozlozenie mieszanki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.



