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PRZEDMIAR

Klasyfikacja robdt wg. Wspdélnego Stownika Zamoéwien
45232210-7 Roboty budowlane zakresie budowy linii napowietrznych
45312310-3 Ochrona odgromowa
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych
45316200-7 Instalowanie urzadzen sygnalizacyjnych
45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociagéw i kabli

NAZWA INWESTYCJI :  Ekspertyza i remonr ktadki dla pieszych - remont oSwietlenia
ADRES INWESTYCJI : 12-200 Pisz ul.MAzurska

INWESTOR : Gmina Pisz z siedziba w Piszu

ADRES INWESTORA : 12-200 Pisz ul.Gizewiusza 5

SPORZADZIY. KALKULACJE : mgr inz. Piotr Ciotrowski 12-200 Pisz ul.Czerniewskiego 1/43
DATA OPRACOWANIA : 2009-10-29
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

DANE WYJSCIOWE DO OPRACOWANIA PRZEDMIARU ROBOT

1. PODSTAWA WYKONANIA PRZEDMIARU ROBOT

a) Projekt techniczny

b) Zakres robdt ustalony przez Inwestora

¢) Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r (Dz. U. 202 poz. 2072 ) w sprawie szczegGtowego zakresu i
my dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
no-uzytkowego.

d) Rozporzadzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 26 wrzes$nia 2000r. ( Dz. U. Nr.114 poz. 1195 ) w
sprawie kosztorysowych norm naktadéw rzeczowych , cen jednostkowych robét budowlanych oraz cen czynnikéw produkciji
trzeb sporzadzania kosztorysu inwestorskiego - uzgodnionego z inwestorem.

e) Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r w sprawie okreslania metod i podstaw sporzadzenia kosztorysu
westorskiego , obliczenia planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw rob6t budowlanych

2. PODSTAWOWE ZAtOZENIA PRZEDMIARU ROBOT :

a) Aktualnie obowigzujace KNNR-y i KNR-y

CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU:

Szczegdtowe dane dotyczace rozwigzania technicznego obiektu zostaly zawarte w projekcie technicznym , specyfikacji obejmuje :

1. Wymiane istn. lini kablowej o$wietlenia ulicznego 0,4 kV: YKY4x16
2. Wymiane istn. stupéw na SAL-3/B60 z wysiegnikiem WA-4

3. Oprawy BOW-S 70 z kloszem kula mleczna fi 400

SPIS ZAL ACZNIKOW :

Strona tytutowa

Czes¢ opisowa do przedmiaru robo6t - ogélna charakterystyka obiektu
Przedmiar robét
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Oswietlenie_Pisz _Most_przedmiar PRZEDMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia \ j.m. \ Poszcz Razem
1/45232210-7 |Roboty zwigzane z ustawieniem stupéw
1.1/ KNR 4-04 Przecinanie poprzeczne palnikiem tlenowym stali okragtej o $r. do 14 mm- analo- |szt.
0814-01 gia - obciecie $rub mocujacych stupy
4*10 szt. 40.000
RAZEM 40.000
1.2|KNNR-W 9 |Wymiana na gotowym podiozu latarni oswietleniowych parkowych - stup aluminio- |szt.
1009-01 wy SAL-3,5/B60
10 szt. 10.000
RAZEM 10.000
1.3 Doptata za malowanie fabryczne stupéw na kolor czarny szt
kalk. wtasna
10 szt 10.000
RAZEM 10.000
1.4/KNNR-W 9 |Wymiana wysiegnikéw rurowych o cigzarze do 15 kg mocowanych na stupie- wy- | szt
1002-01 siegnik WA-4
10 szt 10.000
RAZEM 10.000
15 Doptata za malowanie fabryczne stupéw na kolor czarny szt
kalk. wtasna
10 szt 10.000
RAZEM 10.000
1.6/KNNR 5 Montaz przewoddéw do opraw oswietleniowych - wciaganie w stupy, rury ostonowe i | kpl.prz
1003-02 wysiegniki przy wysokosci latarn do 7 m ew.
10 kpl.prz 10.000
ew.
RAZEM 10.000
2|45312310-3 |Montaz ochrony odgromowej i uziemien
2.1|TZKNBK Wiercenie otwordw o $r.do 8 mm wiertarka recznag elektryczng na gteb.do 4 mm  |szt.
XXIV 3212-
02
20 szt. 20.000
RAZEM 20.000
2.2 Przerébka istniejacych potaczen wyréwnawczych stupow kpl.
kalk. wtasna
10 kpl. 10.000
RAZEM 10.000
3/45111200-0 |Roboty z zakresie kopania rowéw kablowych
3.1/ KNNR-W 9 |Wymiana kabli wielozytowych o masie 0,5-1,0 kg/m uktadanych w gruncie kat. I-1l |m
0801-03
61 m 61.000
RAZEM 61.000
3.2/KNNR-W 9 |Wymiana kabli wielozytowych o masie 0,5-1,0 kg/m uktadanych w rurach ostono- |m
0803-02 wych, blokach betonowych lub kanatach zamknietych
169 m 169.000
RAZEM 169.000
3.3/ KNNR-W 9 |Wymiana kabli wielozytowych o masie 0,5-1,0 kg/m uktadanych w budynkach i bu- |m
0804-02 dowlach- analogia na stupach
20 m 20.000
RAZEM 20.000
3.4/KNNR 5 Wymiana kabli kabli o masie do 1.0 kg/m bezposrednio na stupach betonowych - |m
0717-02 wsp. 1.6
4 m 4.000
RAZEM 4.000
4/45232200-4 |Roboty pomocnicze w zakresie rurociggoéw i kabli
4.1/KNNR 5 Utozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm - DVK50 m
0705-01
21 m 21.000
RAZEM 21.000
4.2|KNNR 5 Zarobienie na sucho konca kabla 5-zytowego o przekroju zyt do 16 mm2 na napie- |szt.
0726-09 cie do 1 kV o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych
80 szt. 80.000
RAZEM 80.000
4.3|[KNNR 5 Podtaczenie przewoddw pojedynczych o przekroju zyty do 16 mm2 pod zaciski lub |szt.zyt
1203-04 bolce
80 szt.zyt 80.000
RAZEM 80.000
5/45316200-7 |Roboty zwigzane z elementami o$wietlenia ulicznego
5.1/KNNR-W 9 |Wymiana opraw o$wietlenia zewnetrznego na trzpieniu stupa lub wysiegniku- opra- | kpl.
1005-01 wa oswietleniowa - OW-S-70
10 kpl. 10.000
RAZEM 10.000
6/45232000-2 |Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych
6.1/KNNR 5 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc.
1302-03
10 odc. 10.000
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Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
RAZEM 10.000
6.2|KNNR 5 Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) szt.
1304-01
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
6.3|[KNNR 5 Sprawdzenie samoczynnego wylaczania zasilania (pierwsza préba) préb.
1305-01
1 préb. 1.000
RAZEM 1.000
6.4/KNNR 5 Sprawdzenie samoczynnego wytaczania zasilania (nastepna préba) préb.
1305-02
9 préb. 9.000
RAZEM 9.000
6.5 Wytyczenie i opracowanie geodezyjne powykonawczej trasy linii kablowych kpl.
kalk. wtasna
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
6.6 Dopuszczenie do prac ZEB SA kpl.
kalk. wtasna
2 kpl. 2.000
RAZEM 2.000
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